Zaklad Projektowo-Ustugowy Inzynierii Srodowiska

»PRIMEKO?”

62-800 Kalisz; ul. Lodzka 210
tel/fax 62 767 02 63

e-mail: primeko@o2.pl www.primeko.com.pl
NIP 618-106-29-00 REGON 250604827

PROJEKT TYMCZASOWEJ
ORGANIZACJI RUCHU

Branza: inZynieria ruchu
Budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przylgczami
Obiekt: dla wsi Popowice, Grebien i Jozefow, gm. Pgtnéw
-Element w pasie drog krajowych
Adres: m. Popowice, Pgtnow gm. Pgtnow
Gmina Pgtnow
Inwestor: Pgtnow 48
98-335 Pgtnow
Projektant inz. Jarostaw Grzelak
upr. nr 7131-7132/37/PW/2002
Opracowat mgr inz. Rafal Olejniczak

(tytul, imie i nazwisko) (podpis)

Kalisz, Luty 2022 r.




Projekt tymczasowej organizacji ruchu

SKELAD OPRACOWANIA

l. Karty uzgodnien

Il.  Opis techniczny

I11.  Czes¢ graficzna

1. Mapa pogladowa 1:15000
2. Projekt tymczasowej organizacji ruchu 1:1000

Zaktad Projektowo-Ustugowy Inzynierii Srodowiska ,PRIMEKO” Kalisz



Projekt tymczasowej organizacji ruchu

KARTA UZGODNIEN
do projektu tymczasowej organizacji ruchu dla zadania:
Budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przylgczami
dla wsi Popowice, Grebien i Jozefow, gm. Pgtnow
-Element w pasie drég krajowych
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OPIS TECHNICZNY
do projektu tymczasowej organizacji ruchu dla zadania:
Budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przylgczami
dla wsi Popowice, Grebien i Jozefow, gm. Pgtnow
-Element w pasie drég krajowych

1. Podstawa opracowania
- Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych i Administracji
z dnia 31lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnalow drogowych (Dz. U. 2019 poz. 2310)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i1 sygnalow $wietlnych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2019 poz. 2311)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegodtowych warunkoéw zarzadzania ruchem na drogach (Dz. U. 2017 poz. 784)
- Szczegolowe warunki techniczne dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczenia na drogach (zalacznik
do Dz. U. 2019 poz. 2311)
- Inwentaryzacja oznakowania w rejonie projektowanych zmian
- Mapa sytuacyjno — wysokosciowa obszaru objetego opracowaniem

2. Cel i zakres opracowania
Celem niniejszego opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu dla
wykonania przewiertu dla przejscia rurociggiem kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej pod
pasem drogi krajowej nr 45 w miejscowosci Popowice oraz rurociggami kanalizacji
sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej przez pas drogi krajowej nr 43 w miejscowosci Patnow.
Rurociagi te stanowig element projektowanej sieci kanalizacji sanitarnej dla wsi Popowice,
Gregbien 1 J6zefow, gm. Patnow.

3. Charakterystyka drogi i ruchu na drodze oraz opis zagrozen i utrudnien
Niniejszy projekt tymczasowej organizacji ruchu zwigzany jest z robotami
budowlanymi prowadzonymi w pasie drogowym drogi krajowej nr 45 relacji Praszka —
Wielun w m. Popowice (przejécie kanalizacji w km. 165+630, dz. nr 33 — pas drogowy),
oraz w pasie drogowym drogi krajowej nr 43 relacji Rudniki — Wielun w miejscowosci
Patnow (przejscie kanalizacji w km. 9+990, dz. nr 598 — pas drogowy)

3.1.Charakterystyka drog

Drogi krajowe nr 43 i 45 objete opracowaniem na odcinkach w ktorych przewidziane
jest wykonanie przewiertu znajduja si¢ na obszarze niezabudowanym. W/w drogi w rejonie
prowadzonych robodt posiadajg nawierzchni¢ bitumiczng o szerokosci 6,3 m z poboczem
gruntowym o szerokosci okoto 0,9-1,2 m i obustronnymi rowami szerokosci 1,8-2,4 m
(droga krajowa nr 45), oraz o szerokosci 8,0 m z poboczem gruntowym o szerokosci okoto
1,5-1,7 m i obustronnymi rowami szerokos$ci 2,0-2,2 m (droga krajowa nr 43)

Drogi krajowe 43 i 45 pehnig funkcj¢ drog gtownych stuzacych komunikacji migdzy
miejscowosciami. Drogi gltowne charakteryzuja si¢ dopuszczalnymi predkosciami
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projektowanymi 50 i 60 km/h w terenie zabudowy, oraz 50, 60 i 70 km/h poza terenem
zabudowanym.

Odcinki drogi nr 43 i 45 objete opracowaniem znajdujg si¢ w terenie
z ograniczeniem prgdkosci do 70 km/h w obu kierunkach.

Otoczenie drogi stanowi zabudowa mieszkaniowa oraz gospodarstwa i tereny rolne.
Ruch pieszych odbywa si¢ po poboczach drogi.

3.2. Opis zagrozen i utrudnien

W trakcie wykonywania robot zwigzanych z uporzadkowaniem gospodarki
scickowej w pasie drogowym podstawowym utrudnieniem dla uczestnikéw ruchu
drogowego bedzie wzmozony ruch ekipy pracownikow i sprzetu budowlanego polegajacych
na chwilowym przebywaniu pracownikow zwigzanych z obstuga pojazdow budowlanych
oraz ruch i postdj pojazdow zwigzanych z wykonywanym przewiertem (np. dowoz sprzgtu i
materiatdw). Nie przewiduje si¢ zamknigcia drog dla pojazdow. Utrudnienia w ruchu
nastgpig tylko na odcinkach drog objetych pracami budowlanymi.

4. Program sygnalizacji i obliczenia przepustowosci drogi
W ciaggu drég objetych opracowaniem nie jest zlokalizowana sygnalizacja swietlna.
Nie projektuje si¢ montazu sygnalizacji $wietlne;.
Projekt nie zawiera sygnalizacji §wietlnej dlatego odstapiono od przedstawienia
programu sygnalizacji 1 obliczenia przepustowosci drogi.

5. Zakres planowanych robot

Przewierty wykonane zostana pod drogami bez naruszania konstrukcji i nawierzchni
jezdni na glgbokosci 1,5 m od korony drogi. Komory przewiertowe zlokalizowane zostang
poza pasami drog krajowych:
1) dla przewiertu przez pas drogi nr 45 komory przewiertowe zlokalizowane zostang
w poboczu drogi gminnej dz. nr 370 oraz w poboczu drogi powiatowej dz. nr 148
w odlegtosci minimum 1,0 m od granicy pasa drogowego drogi krajowej.
2) dla przewiertow przez pas drogi nr 43 komory przewiertowe zlokalizowane zostang
w poboczu drogi powiatowej dz. nr 72, oraz na dzialce prywatnej poza przydroznym rowem
dz. nr 590 w odlegltosci minimum 1,0 m od granicy pasa drogowego drogi krajowe;j.

Rura ochronna zostanie utozona na catej szerokosci pasa drogowego drogi krajowe;j.
Po wykonaniu przewiertu do rury ochronnej wprowadzony zostanie na ptozach rurociag
przewodowy, kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej oraz kanalizacji sanitarnej ttoczne;j.
Srednica rury przewiertowej PEHD wynosi 200 mm dla rurociggu kanalizacji ttocznej
PEHD ©110mm, oraz 315 mm dla rurociggu kanalizacji grawitacyjnej PVC ©200mm
Po zakonczeniu robdt zajmowany pas drogowy drog Krajowych nalezy uporzadkowad
przywracajac go do stanu poprzedniego.
Calo$¢ prac zostanie wykonana zgodnie z Decyzja Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych
i Autostrad, Oddzial w Lodzi.
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6. Rozwiazania projektowe

Roboty drogowe prowadzone bedg jednostronnie w pasie drogowym przy
zabezpieczeniu wygrodzeniu miejsca robot zgodnie z oznaczeniem na zatgczniku
graficznym: Rys. nr 1.1 -1.2 ,,Projekt tymczasowej organizacji ruchu drogowego”.

Prace budowlane nie wptyna na ptynnos¢ ruchu pojazdéw kotowych i pieszych.

Zabezpieczenia robot nalezy dokonaé przez wygrodzenie miejsca robdt zaporami
drogowymi U-3d, U-20b, U-20c.

Nalezy zapewni¢ prowadzenie ruchu drogowego w czasie wykonywania robdt przy
dopuszczalnym poziomie bezpieczenstwa.

Po zakonczeniu prowadzonych robdt oznakowanie wprowadzone na czas
wykonywania robodt nalezy usuna¢ pozostawiajac stalg (obowigzujaca) organizacje ruchu.

6.1. Zestawienie istniejacych znakéw drogowych

Droga krajowa nr 45
Znak Sztuk [szt]
A-6a 2
B-18
B-20
B-33
D-15
D-42
E-2a
E-15f
E-17a
E-18a
F-6
R-1
T 2
Razem Znakow: 26
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Droga krajowa nr 43

Znak Sztuk [szt]
A-6b 1
A-6C
A-7
A-16
B-18
B-25
B-33
D-6
D-15
D-42
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E-2a
E-4
E-10
E-15f
T
T-1
U-3c
U-3d 1
Razem Znakow: 26

Rl RN N -

6.2. Zestawienie projektowanych znakéw drogowych
Dla drogi krajowej nr 45

Znak | Sztuk [szt] | Uwagi
W pasie drogi krajowej
F-6 2 Ustawi¢ w odlegtosci 150 m od miejsca robot na stupku
Znak uprzedzajacy w km 10+140 i w km 9+840.
umieszczany przed
skrzyzowaniem
(A-14 Roboty na
drodze)
Razem Znakéw: 2
Stupkéw:2
Poza pasem drogi krajowej
A-14 Roboty na drodze 2 Ustawi¢ w odlegtosci 50 m od miejsca robot na stupku
A12b 1 wspolnym.
Zwezenie jezdni
prawostronne
A-12c 1
Zwezenie jezdni
lewostronne
B-25 2 Ustawi¢ w odlegtosci 30 m od miejsca robodt na stupku
Zakaz wyprzedzania wspolnym.
B-33 2
Ograniczenie predkosci
U-3d 2 Ustawi¢ przy komorach przewiertowych, w pasie
Tablica prowadzaca drogowym, na poczatku komory przewiertowej patrzac
ciggta w lewo L=1,2m od strony kierunku ruchu
U-20c 4 Ustawi¢ przy komorze przewiertowej, w pasie
zapora drogowa drogowym, od strony jezdni oraz od strony dziatek
podwdjna L=4m prywatnych
U-20b 2 Ustawi¢ przy komorze przewiertowej, w pasie
zapora drogowa drogowym, na koncu komory przewiertowej patrzac od
pojedyncza szeroka strony kierunku ruchu
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L=12m
Razem Znakow:
16
Stupkéw:20

Dla drogi krajowej nr 43

Znak | Sztuk [szt] | Uwagi
W pasie drogi krajowej
F-6 2 Ustawi¢ w odlegtosci 150 m od miejsca robot na stupku
Znak uprzedzajacy w km 165+780 i 165+630.
umieszczany przed
skrzyzowaniem
(A-14 Roboty na
drodze)
Razem Znakow: 2
Stupkéw:2
Poza pasem drogi krajowej
A-14 1 Ustawi¢ w odlegtosci 50 m od miejsca robodt na stupku
Roboty na drodze wspolnym.
A-12c 1
Zwezenie jezdni
lewostronne
B-25 1 Ustawi¢ w odlegtosci 30 m od miejsca robodt na stupku
Zakaz wyprzedzania wspolnym.
B-33 1
Ograniczenie predkosci
U-3d 1 Ustawi¢ przy komorach przewiertowych, w pasie
Tablica prowadzaca drogowym, na poczatku komory przewiertowej patrzac
ciggta w lewo od strony kierunku ruchu
L=1,2m
U-20c 2 Ustawi¢ przy komorze przewiertowej, w pasie
zapora drogowa drogowym, od strony jezdni oraz od strony dziatek
podwdjna L=4m prywatnych
U-20c 4 Ustawi¢ przy komorze przewiertowej poza pasem
zapora drogowa drogowym
podwdjna L=4m
U-20b 1 Ustawi¢ przy komorze przewiertowej, w pasie
zapora drogowa drogowym, na koncu komory przewiertowej patrzac od
pojedyncza szeroka strony kierunku ruchu
L=12m
Razem Znakow:
13
Stupkéw:18
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Projekt nie przewiduje wygradzania czesci jezdni drog krajowych. W przypadku
koniecznosci wygrodzenia poprzecznego czeSci jezdni zastosowaé zapory typu U-20b z
umieszczonymi na niej lampami ostrzegawczymi koloru zéttego.

Przy zajeciu jezdni i wprowadzeniu organizacji ruchu na dluzej niz jeden dzien czyli
w przypadku pozostawienia oznakowania na noc nalezy stosowaé fale $wietlng
I oznakowanie aktywne (np.: podczas zmiany kierunku ruchu, zmiany przebiegu drogi
Z uwagi na ustawiong przeszkode, zwegzenie jezdni, itp.)

Znaki pozostawione na budowie powinny by¢ regularnie utrzymywane w czystosci
przez caly czas prowadzenia prac oraz W przypadku pozostawienia oznakowania w pasie
drogi na dtuzszy czas.

5.3. Informacje szczegélowe

Stosowane znaki drogowe nalezy wykona¢ i1 ustawi¢ zgodnie z przepisami
podanymi w:

- Rozporzadzeniu Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych i Administracji
Z dnia 31lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnalow drogowych (Dz. U. 2019 poz. 2310)

- Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakow i1 sygnalow $wietlnych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2019 poz. 2311)

- Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach (Dz. U. 2017 poz. 784)

Dla oznakowania pionowego nalezy stosowac znaki odblaskowe (II generacji), grupa
wielkosci duze.

Roboty nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby zapewni¢ bezpieczny ruchu pojazdow
i pieszych w ich obrebie.

Miejsce robot oznakowac i1 zabezpieczy¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP
/odpowiada wykonawca robot/.

Jednostka prowadzaca roboty w pasie drogowym zobowigzana jest do biezacego
utrzymania w nalezytym stanie elementéw technicznych do oznakowania i1 zabezpieczenia
robot.

Osoby wykonujace czynnosci zwigzane z robotami obowigzane by¢ ubrane w odziez
ostrzegawcza o barwie pomaranczowe] lub zotte; wyposazonej w elementy odblaskowe,
utatwiajace ich spostrzeganie przez kierujacych.

Pojazdy wykonujace czynnos$ci zwigzane z robotami obowigzane sg do wysylania
z6ltych sygnatow btyskowych i1 by¢ oznakowane.

Po zakonczeniu robot przywrdci¢ pierwotng organizacj¢ ruchu drogowego.

Uwaga: przed przystapieniem do robot uzyska¢ zgode zarzadcy drogi na zajecie pasa
drogowego.

7. Termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu:
Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: 28 marca 2022 r.

8. Termin przywroécenie stalej organizacji ruchu:
Przewidywany termin przywrocenia statej organizacji ruchu: 30 grudnia 2022 r.
Opracowal:
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