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1 CZESC OGOLNA - WYMAGANIA OGOLNE

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST), nazwa obiektu budowlanego.

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogdélne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zostang
wykonane w ramach zadania: ,,Docieplenie budynku uzyteczno$ci publicznej w Zateczu Wielkim
na dzialce nr ewid.429/24 obrgb Zatecze Wielkie, gmina Patnéw.

1.1.1 Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ dokumentéw przetargowych i nalezy je stosowaé w
zlecaniu 1 wykonaniu robot opisanych w punkcie 2

1.2 Wyszczegoélnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
Prace towarzyszace sg to prace niezbedne do wykonania robét podstawowych:
- montaz rusztowan, zastaw dachowych i innych elementéw zabezpieczajacych,

- zabezpieczenie elementow budynku przed uszkodzeniem podczas robdt oraz opadami
atmosferycznymi,

- roboty dotyczace wykonania prac porzadkowych,

- zabezpieczenie rejondw transportu pionowego materiatéw budowlanych 1 materiatéw
rozbiérkowych,

- gromadzenie, wywoOz 1 utylizacja gruzu i innych materialéw z rozbidrek do miejsc
sktadowania.

1.3 Informacje o terenie budowy - Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie o roboty budowlane przekaze protokolarnie
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumentacj¢ projektowa i ST.

Wykonawca jest zobowiazany zawiadomi¢ o zamierzonym terminie rozpoczecia robot
budowlanych: Organy nadzoru budowlanego (Powiatowy Inspektorat Nadzoru Budowlanego) oraz
projektanta i Inwestora,

1.3.2 Dokumentacja Projektowa
Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢: szkic lokalizacyjny, elewacje
wymiarowanie i kolorystyka, rzut dachu, detale wykonawcze, wykaz stolarki okiennej i
drzwiowej 1 opisy w zakresie wymaganym do opisu przedmiotu zamdéwienia na wykonanie robot
budowlanych oraz informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu Umowy peilng dokumentacj¢ projektowa
pozwalajaca w stopniu bardzo doktadnym i jednoznacznym na realizacj¢ robot budowlanych.

1.3.3 Zgodnosé robot 7 Dokumentacjq Projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowig czes¢ umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczegdlnione cho¢by w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w
dokumentacji projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis



wymiaréw wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktoérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowa
lub ST i wptynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.3.4 Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpieczenie chodnikow i jezdni itp.)

Wykonawca jest zobowigzany do przejecie placu budowy, zabezpieczenie terenu budowy w
okresie trwania realizacji budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot, oznakowanie
zgodnie z wymogami prawa budowlanego.

Tablica informacyjna powinna zawierac:

1) okreslenie rodzaju budowy,

2) adres budowy,

3) oznaczenie inwestora i wykonawcy robot, z ich adresami 1 telefonami,

4) imiona i nazwiska oraz adresy i numery telefonéw kierownika budowy, projektanta
1 inspektora nadzoru budowlanego,

5) numery telefonéw alarmowych.

Tablice informacyjng umieszcza si¢ w miejscu widocznym od strony drogi publicznej, na
WYys. hie mniejszej niz 2 m.

Wykonawca opracowuje projekt zagospodarowania placu budowy. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym ogrodzenia,
tablice ostrzegawcze, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét.

Ogrodzenie terenu budowy wykonuje si¢ w taki sposdb, aby nie stwarzato zagrozenia dla
ludzi i uniemozliwialo wejScie osobom nieupowaznionym. Wysoko$¢ ogrodzenia powinna
wynosi¢, co najmniej 1,5 m.

Wykonawca ponosi petnag odpowiedzialno$¢ za utrzymanie placu budowy od momentu
przejecia placu budowy do odbioru koncowego. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odregbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wtgczony w cen¢ umowna.

1.3.5 Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykafczania robot
Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dziatania. W miar¢ postgpu robot, plac budowy powinien by¢
porzadkowany, usuwane zb¢dne materiaty, sprzet i zanieczyszczenia.

Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie miat szczeg6lny wzglad na:
1. Lokalizacj¢ sktadowisk i drég dojazdowych.

2. Srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:



a) mozliwo$cig powstania pozaru,
b) niszczeniem drzewostanu na terenie budowy i na terenie przylegtym.

1.3.6 Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprz¢t przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na budowie.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.3.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiatly, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigckszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy
odpadowe uzyte do rob6t beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajagce brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na
srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode¢ na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organéw
administracji panstwowe;j.

1.3.8 Warunki bezpieczenstwa pracy

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza socjalno-
sanitarnego. Na terenie budowy nalezy urzadzi¢ wydzielone pomieszczenia szatni na odziez
robocza 1 ochronng, umywalni, jadalni i ustgpéw. W pomieszczeniach zamknigtych nalezy
zapewni¢ wymian¢ powietrza. Nie dopuszcza¢ do pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia. Wykonawca (kierownik budowy) umieszcza na budowie w widocznym
miejscu tablicy informacyjnej oraz ogloszenie zawierajagce dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia.

Podejmowanie niezbednych dziatah uniemozliwiajagcych wstep na budowe¢ osobom
nieupowaznionym. Osoby przebywajace na stanowiskach pracy nad poziomem terenu powyzej I m.,
zabezpiecza si¢ balustrada, ktéra powinna si¢ sktada¢ z deski krawedziowej o wys. 0,15 m. i
porgczy ochronnej umieszczonej na wys. 1,1 m. Wolng przestrzen migdzy deska krawedziowg a
porecza wypelnia si¢ w sposob zabezpieczajacy pracownikéw przed upadkiem z wysokosci.

1.3.9 Warunki dotyczgce organizacji ruchu

Stosownie do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu dla zapewnienia bezpieczehstwa
publicznego i 0séb zatrudnionych na terenie budowy, Wykonawca instaluje tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace oraz harmonogram i terminarz wykonania robot -zaakceptowany przez Inwestora.

Na terenie budowy obowigzuja szerokosci i nachylenia drég i pochylni komunikacyjnych dla
wozkow i taczek.

1.4 OKkreslenia podstawowe - definicje pojeé i okreslen w celu jednoznacznego rozumienia
zapis6w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych.

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad
realizacjg robot i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.



Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.5 WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH -
MATERIALOW.

1.5.1 Zrédta uzyskania materiatow

Materialy stosowane do wykonywania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, ST i obowigzujagcymi normami, posiada¢ odpowiednie aprobaty techniczne, atesty i
swiadectwa dopuszczenia do uzycia, oraz akceptacj¢ Inspektor Nadzoru. Przed wbudowaniem
materiatu Wykonawca powinien uzyskac¢ akceptacj¢ od Inspektora Nadzoru.

1.5.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
wlasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

1.5.3 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i niezaptaceniem.

1.5.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujag mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze, co najmniej 1 tydzien przed uzyciem materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badah prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

1.6 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania



odpowiednich norm zostang przez Inspektora Nadzoru niedopuszczone do robot.

1.7 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy
transporcie materialdw/sprzetu na i z terenu robot.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢é
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drég, placéw na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

1.8 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.
1.8.1 Ogdlne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
pozwoleniem na budowe, uzgodnieniami, wymaganiami ST, projektu organizacji robdt,
wymaganiami technicznymi dla poszczegélnych rodzajéw robot wyszczegdlnionych w Slepym
kosztorysie oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajacego przygotowanie zawodowe do
petnienia samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (do kierowania, nadzoru 1 kontroli
rob6t budowlanych).

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektora Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokos$ci przez
Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i1 elementéw
robo6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektora Nadzoru uwzgledni wyniki badan
materiatldw 1 robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbag zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.9 OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Za jako$¢ wykonywanych robdt oraz zastosowanych elementow 1 materialéw -
odpowiedzialny jest Wykonawca rob6t. W zakresie jego obowiazkéw przed przejgciem terenu
budowy jest opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inwestora projektu organizacji robot
zawierajacego: mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne oraz zamierzony SposOb
wykonania robét zgodnie z projektem i sztukg budowlang.



1.9.1 Projekt organizacji robot

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
Nadzoru projektu organizacji rob6t, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru. Projekt organizacji rob6t bedzie zawierac:

a) czes¢ ogolng opisujacy:

- organizacj¢ wykonania roboét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- BHP,

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robét,
1.9.2 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozong jakos¢ robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek, badan materialéw oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tam okreslone, Inspektora Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z Umow3.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.

1.9.3 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja: Certyfikat
na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow 1
dokumentéw technicznych, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub
Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb, jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badah wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
1.9.4 Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i



beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarcze;j
strony budowy.

Zataczone do Dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz w/w, nastepujace dokumenty:
— pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
— protokoty odbioru robét,
— protokoty narad i ustalen,
— korespondencj¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

1.10 WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT
1.10.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6ét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i o
terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru
obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich rob6t. Biedne dane zostang poprawione weditug instrukcji Inspektora
Nadzoru na pi§mie.

1.10.2 Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dokonywanie obmiaréw metodami dostosowanymi do charakteru obliczanych ilosci robot.

1.10.3 Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $§wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie
przez caty okres trwania robot.

1.10.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi



szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

1.11 OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonania rob6t z umowg oraz okreslenie ich
warto$ci technicznej. W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST roboty podlegaja nast¢pujacym
etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (pogwarancyjnemu).
1.11.1 Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidér robdt
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajagcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

1.11.2 Odbior czesciowy

Polega na ocenie ilosci 1 jakosci, ktére stanowig zakonczony element catego zadania,
wyszczegOlniony w harmonogramie robot.

1.11.3 Odbior koncowy robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 wartoSci.
Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona

przez Wykonawce wpisem do Dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacjg projektowa i ST. W toku odbioru koncowego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét
uzupetniajacych komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
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bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych
robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umownych.

1.11.4 Dokumenty do odbioru konicowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).
3. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
4. Dzienniki budowy i Rejestry obmiaréw (oryginaty).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

6. Deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

1.11.5 Odbior ostateczny (pogwarancyjny)

Odbidér ostateczny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

1.11.6 Tok postepowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zglasza zapisem w Dzienniku budowy i jednoczes$nie
przekazuje Inwestorowi kalkulacje kosztowa w zakresie zgloszonych robét przy odbiorach
czesciowych i kompletny operat kalkulacyjny (koncowa kalkulacja kosztéw) przy odbiorze
koncowym.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. Ilos¢ 1 jakos¢
zakonczonych robdt komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz oceny stanu
faktycznego 1 oceny wizualnej. Komisja stwierdza zgodnos¢ wykonanych robot z dokumentacja
projektowg oraz z protokotami dotyczacymi wprowadzanych zmian w dokumentacji projektowej w
granicach tolerancji i nie majacych wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne dokonuje si¢
odbioru.

W przypadku stwierdzenia wigkszych odstepstw, majacych wptyw na cechy eksploatacyjne
dokonuje si¢ potracen jak za wady trwate.

Jesli Komisja stwierdzi, ze jakos¢ robot znacznie odbiega od wymagane] w dokumentacji
projektowej - to roboty te wylacza z odbioru.

Rozliczenie robdt nastgpuje na zasadach okreslonych w umowie i w harmonogramie
rzeczowo-finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie w odpowiednich protokotach,
rozliczane sg na podstawie ilosci wykonanych faktycznie robét i ceny jednostkowej okreslonej dla
poszczegdlnych rodzajéw robét w kosztorysie. Cechy obejmuja wszystkie czynnosci konieczne do
prawidtowego wykonania robot.

1.12 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA
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1.12.1 Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projektowe;j.

Szczegdtowe ustalenia sposobu rozliczenia wg umowy.
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2 CZESC SZCZEGOLOWA

W czesci szczegdtowe]j omdéwione sg poszczegdlne elementy robot z uwzglednieniem n/w
sktadowych ustawy z dnia 2 wrze$nia 2004 r. (Dz.U. Nr 202 poz. 2072) jak:

— wymagania dotyczace wilasciwosci wyrobéw budowlanych oraz niezbedne wymagania
zwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy, sktadowaniem i kontrolg
jakosci — poszczegdlne wymagania odnosi si¢ do postanowien norm

— wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykonania robot
budowlanych zgodnie z zatozong jakos$cia.

— wymagania dotyczace srodka transportu
— wymagania dotyczace wykonania robot

— opis dziatan zwigzanych z kontrolg, badaniami oraz odbiorem koncowym wyrobéw i robot
budowlanych.

— wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot
— opis sposobu odbioru robot budowlanych
— opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych 1 prac towarzyszacych

— dokumenty odniesienia

2.1 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot rozbiérkowych i demontazowych.
2.1.1 Przedmiot

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét rozbidrkowych i
demontazowych. ST jest dokumentem pomocniczym przy realizacji 1 odbiorze.

2.1.2 Zakres robot

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majace na celu wykonanie rozbiérek wystepujacych w obiekcie.

2.1.3 0Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.1.4 Materiaty.

Dla robét rozbiérkowych materiaty nie wystepuja.
2.1.5 Sprzet.

Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet umozliwiajacy bezpieczne wykonanie robot.
2.1.6 Transport.

Transport materiatéw z rozbiérki srodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
2.1.7 Wpykonanie robot.

Przed przystagpieniem do robot rozbidorkowych nalezy teren (miejsce prowadzenia robot
rozbidrkowych) ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP.

W zakres tych robot wchodza:
— rozebranie opaski z ptytek chodnikowych i kostki betonowe;j,
— demontaz parapetow,

— demontaz obrdbek blacharskich i orynnowania
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— demontaz okien, drzwi,
— demontaz instalacji odgromowe;.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r.
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

2.1.8 Kontrola jakosci robot.
Polega na sprawdzeniu kompletnos$ci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku zagrozen na

miejscu wykonywanych robét. Wymagania zgodnie PN.
2.1.9 Obmiar robot

Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umowa.
2.1.10 Odbior robot

Wszystkie roboty objete zakresem zadania podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

2.1.11 Podstawa ptatnosci

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.1.12 Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401) oraz Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).

2.2 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robét zwiazanych z montazem stolarki okiennej i
drzwiowej oraz montazem obrébek blacharskich.

2.2.1 Przedmiot
Przedmiotem ST s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z

montazem stolarki okiennej i drzwiowej oraz montazem krat i obrébek blacharskich. ST jest
dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze.

2.2.2 Zakres robot
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na

celu wykonanie wymiany okien drewnianych na okna z PCV, montaz okien z PCV w miejscu
luksferéw, wymiang drzwi wejsciowych oraz montaz krat i nowych parapetéw zewnetrznych.

2.2.3 0Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.
2.2.4 Materiaty

Okna zgodnie z wykazem stolarki okiennej w kolorze biatym. Okna z profili PCV (profil
minimum pigciokomorowy). U oxna=1,4 [W/(m2K)]

Drzwi wejsciowe - aluminiowe ciepte w kolorze grafitowym Szklone szyba bezpieczna,
drzwi do kotlowni stalowe ocieplane w kolorze grafitowym. Drzwi wyposazone w samozamykacze.

Parapety zewnetrzne - blacha stalowa-cynkowa powlekana w kolorze grafitowym o
grubo$ci min. 0,7 mm
2.2.5 Sprzet

Wykonawca przystepujacy do prac powinien posiada¢ odpowiedni sprzet i narzegdzia
umozliwiajgce mu wykonanie rob6t zgodnie z warunkami technicznymi i jakosciowymi.



2.2.6 Transport
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

Elementy do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie
opakowanie.

2.2.7 Wpykonanie robot
Przygotowanie o$ciezy:

— przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania o$cieza, do ktérego ma
przylegac oscieznica.

— w przypadku wystepujacych wad w wykonaniu o$cieza lub zabrudzenia powierzchni oScieza,
oscieze nalezy naprawic i oczyScic.

Osadzenie i uszczelnienie stolarki okiennej i drzwiowej.
— doktadno$¢ wykonania o$ciezy powinna odpowiada¢ wymogom dla rob6ét murowych.
— oScieznicg montowac za pomocg kotew osadzonych w osciezu.

— szczeliny miedzy oScieznica a murem wypelni¢ materialem izolacyjnym dopuszczonym do
tego celu swiadectwem ITB.

— przed trwalym zamocowaniem nalezy sprawdzi¢ ustawienie o§cieznic w pionie i poziomie.
Zakres robét do wykonania przy wymianie stolarki okiennej:

— demontaz istniejacej stolarki okiennej drewnianej i drzwiowe;j,

— obsadzenie os$cieznicy PCV wraz z uszczelnieniem pianka poliuretanow3 i silikonem,

— zawieszenie skrzydel okiennych wraz z regulacja,

— uzupelnienie tynku i szpachli na osciezach wewnetrznych na calej szerokosci oscieza,

— malowanie 2 x farbg emulsyjng o$ciezy wewnetrznych,

— oczyszczenie i umycie stolarki okiennej po montazu.

— montaz parapetow zewng¢trznych
2.2.8 Kontrola jakosci

Zasady kontroli powinny by¢ zgodne z wymogami PN- 88/B-10085 dla stolarki drzwiowej i
okiennej. Ocena jako$ci powinna obejmowac: sprawdzenie zgodnosci wymiaréw, jakosSci
materiatow z ktérych zostata wykonana stolarka, dziatania skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢
oraz ich funkcjonowania, prawidlowosci zmontowania 1 uszczelnienia.

2.2.9 Jednostka obmiaru

Jednostki obmiarowe zgodne z jednostkami zawartymi w przedmiarze robot .

2.2.10 Odbior

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie odbioréw czesciowych, ogladu, wpiséw
do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentacja projektowg. Odbiér robot przeprowadza si¢
przez sprawdzenie na podstawie ogledzin i pomiaréw wyrywkowych zgodnos$ci wykonania
montazu stolarki okiennej i1 drzwiowej, krat okiennych i parapetéw zewnetrznych z technicznymi
warunkami wykonania i obowigzujagcymi zasadami wigzania. W szczegéllnosci podlega
sprawdzeniu:

—  zgodno$¢ ksztattu i gtdéwnych wymiaréw z dokumentacja techniczna,
— zgodno$¢ uzytych materiatéw z wymaganiami projektu

— sprawdzenie jakos$ci materiatéw z ktérych zostata wykonana stolarka,
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— sprawdzenie dziatania skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania,

— prawidlowos¢ zmontowania 1 uszczelnienia.

2.2.11 Podstawa ptatnosci

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.2.12 Przepisy zwigzane
PN- 88/B-10085 Stolarka budowlana . Okna i drzwi . Wymagania i badania.
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

PN-79/7150-02 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie, transport.

2.3 Specyfikacja techniczna dotyczaca robét dociepleniowych .
2.3.1 Przedmiot.

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot dociepleniowych
scian 1 dachu. ST jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze.

2.3.2 Zakres robot

Ustalenie zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét
budowlanych dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych:

— dociepleniem Scian zewngtrznych styropianem wraz z natozeniem tynku silikatowo -
silikonowego,

— docieplenie stropodachu wiatrotapu styropianem 2x papa termozgrzewalng ,
— docieplenie stropodachu granulatem z welny mineralne;j,
— izolacja pionowa $cian,

— ocieplenie §cian fundamentowych i cokotu budynku,

2.3.3 Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.3.4 Materiaty.

Materialy 1 urzadzenia przewidziane do wbudowania beda zgodne z dokumentacja
projektowa i poleceniami inspektora nadzoru. Materiaty i urzadzenia powinny odpowiada¢ Polskim
Normom, a w razie ich braku powinny posiada¢ aprobaty techniczne dopuszczajace do stosowania
w budownictwie w UE. Aparatura i rzadzenia powinny posiada¢ DTR i $wiadectwo producenta w
jezyku polskim.

Ptyty styropianowe samogasngce EPS 70 o wspoétczynniku A=0,031[W/(m2K)] grubosci 15 cm,
Styropian ekstrudowany XPS grubos¢ 8 cm

Pyt styropianowe EPS 100 laminowane papa jednostronnie gr. 18 cm typ Icopal PSK

Papa termozgrzewalna wierzchniego krycia typu EXTRADACH Top 5,2 Szybki Profil SBS
Granulat z welny mineralnej Paroc Gran o wspétczynniku A=0,039[W/(m2K)] grubosci 25 cm

2.3.5 Sprzet.
Sprzet budowlany: rusztowania, wiertarki, pace ze stali nierdzewnej, pace plastikowe,

palniki gazowe. Uzywany do wykonywania rob6t sprzet musi by¢ sprawny i posiada¢ aktualne
badania techniczne w niezbednym zakresie.

2.3.6 Transport

Dostawa - samochodem ci¢zarowym, transport reczny lub za pomoca recznej lub
elektrycznej wceiggarki, zurawia lub windy przyscienne;.



2.3.7 Wpykonanie robot

Przed przystgpieniem do prac dociepleniowych nalezy dokona¢ demontazu obrébek
blacharskich dachu wraz z rynnami 1 rurami spustowymi i obrébkami blacharskimi.
Ocieplenie scian piwnic i fundamentowych

Nalezy ociepli¢ $ciany piwnic i $ciany fundamentowe na calej gl¢bokos¢ 0,6m ponizej
terenu . Po oczyszczeniu i wykonaniu izolacji przeciwwilgociowej pionowej mozna przystapi¢ do
klejenia plyt styropianowych grubosci 15 cm . Klejenie nalezy rozpocza¢ od dotu. Mas¢ nalezy
naktada¢ punktowo na ptyty, a nastepnie dociskajac je ruchem kolistym przyktada¢ do podtoza.
Zalecane jest wykonanie proby polegajacej na przyklejeniu 3 probek o wymiarach 25 cm x 25 cm i
sprawdzeniu przyczepnosci po trzech dniach. Na czg$ci $ciany pod gruntem wykonaé tynk
zywiczny wykonany na podwdjnej warstwie siatki zatopionej w zaprawie klejace;.
Docieplenie $cian

Tynk nalezy oczysci¢ z tuszczacej si¢ farby, powierzchnie odpyli¢, ewentualne ubytki tynku
uzupetni¢. Wykona¢ prébe przyklejenia styropianu w sposéb zalecany przez producenta systemu
docieplenia. Wykonanie ocieplenia nalezy rozpocza¢ od zamontowania na cokole listwy cokotowej
aluminiowej. Przyklejanie plyt styropianowych wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta
systemu. Do mocowania ptyt nalezy zastosowac taczniki mechaniczne w ilosci 4-6 sztuk na 1 m2
na catej powierzchni, natomiast 8 sztuk na 1 m2 w strefie krawedziowej. Mocowanie mechaniczne
wykona¢ po uptywie 24 godzin od przyklejenia ptyt. Dtugos¢ tacznikéw warstwie konstrukcyjnej
$ciany powinna wynosi¢ co najmniej 6 cm. Po trzech dniach od przyklejenia ptyt mozna przystgpic
do wykonywania warstwy zbrojonej, a nastgpnie wykona¢ tynk cienkowarstwowy. Warstwe
zbrojong i wyprawg elewacyjng wykona¢ w sposéb zalecany przez producenta systemu i zgodnie z
projektem.
Izolacja termiczna stropodachu plytami styropianowymi jednostronnie pokrytymi papa

Przed przystapieniem do ocieplania nalezy usuna¢ nieczystosci, obrobki blacharskie z
ogniomuréw i pasy podrynnowe. Istniejace pecherze na pokryciu z papy nalezy przecia¢ i podklei¢
masg asfaltowa. Na obwodzie dachu wiatrotapu nalezy przykreci¢ ptyty OSB gr. 25mm do dachu, a
nastepnie przykreci¢ krawedziaki i do nich doktada¢ ptyty styropianowe jednostronnie oklejone
papa, w taki sposéb, aby pasy papy nakladaty si¢ na sgsiednig plyte, nastgpnie przymocowaé do
stropu za pomocag lacznikéw (dybli). Na tak przygotowana nawierzchni¢ przyklei¢ pape
nawierzchniow3.
Izolacja termiczna stropodachu niewentylowanego

Przed przystapieniem do ocieplania nalezy w ptytach dachowych wykona¢ otwory o sr. 110
mm i osadzi¢ w nich kominki wentylacyjne. Nalezy wykona¢ otwory technologiczne do
wdmuchiwania granulatu z welny, a po utozeniu materialu dociepleniowego technologiczne otwory
wlazowe zamkng¢ ptytami z blachy stalowej o gr . 5 mm , zabezpieczy¢ powtoka antykorozyjna i
uzupetni¢ pokrycie dachowe papa termozgrzewalng wierzchniego krycia .

2.3.8 Kontrola jakosci.

Kontrola jakos$ci wykonania rob6t winna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa i
instrukcjami zawartymi w normach i aprobatach technicznych dla materiatéw i systeméw
technologicznych.

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t muszg odpowiada¢ wymogom dokumentacji
projektowej 1 Specyfikacji Technicznej wykonania 1 odbioru robét, aprobaty technicznej oraz musza
posiada¢ §wiadectwa jakosci producentéw.

2.3.9 Jednostka obmiaru.
Jednostki obmiarowe - zgodnie z umowa3.
2.3.10 Odbior

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie odbioréw czesciowych, ogladu, wpiséw
do dziennika budowy 1 sprawdzeniu z dokumentacjg projektowa. W szczegdlnosci podlega
sprawdzeniu:

— zgodno$¢ uzytych materiatéw z wymaganiami projektu,

— sprawdzenie jakos$ci materiatow ,
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— doktadnosci wykonania poszczegdlnych warstw docieplenia $cian i dachu ,

- doktadnosci wykonania obrébek blacharskich i ich potaczenia z pokryciem,

- sprawdzenie przyklejenia papy,

- sprawdzenie szerokosci zaktadéw

— sprawdzenie prawidlowosci potaczen poziomych i pionowych rynien i rur spustowych,

— sprawdzenie mocowania elementéw do $cian,

2.3.11 Podstawa ptatnosci.

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.3.12 Przepisy zwigzane.

— Prawo Budowlane - ustawa z dnia 07 lipca 1994 roku (Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z
poz. zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. Nr 75,
poz. 690 z péz. zm.).

— Aprobata techniczna ITB dla systemu docieplenia.

— Karty techniczne produktéw.

— Instrukcja instalacji wydana przez producenta systemu.

2.4 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot blacharskich i dekarskich.
2.4.1 Przedmiot.

Przedmiotem ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot blacharskich,
dekarskich. ST jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze.

2.4.2 Zakres robot

Montaz rynien 1 rur spustowych z prefabrykowanych elementéw z blachy stalowe]
powlekanej.

Wykonanie obrébek blacharskich kominéw, ogniomuréw oraz okapéw dachu.

2.4.3 Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.

2.4.4 Materiaty
Blacha stalowa ptaska ocynkowana i powlekana

Rynny i rury spustowe z blachy stalowej ocynkowanej i powlekana wg systemu wybranej firmy
wraz z potrzebnymi akcesoriami wykonczeniowymi.

2.4.5 Sprzet

Specjalistyczny sprzet dekarski: nozyce do cigcia blachy, gietarka do blachy, mtotek,
poziomice, piony, szczypce, drabiny, pasy zabezpieczajace, rusztowania.
2.4.6 Transport

Samochodowy i reczny, roztadunek regczny, transport pionowy za pomocag recznej lub
elektrycznej wciggarki.
przysciennej.

2.4.7 Wykonanie robot

Obrdbki blacharskie z blachy stalowej ocynkowanej i powlekanej o grubosci od 0,55 mm
mozna montowa¢ w temperaturze nie nizszej od -5° C. Robét nie mozna wykonywaé na
oblodzonych podtozach. Przy wykonywaniu obrébek blacharskich nalezy pamie¢ta¢ o koniecznos$ci
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zachowania dylatacji. Dylatacje konstrukcyjne powinny by¢ zabezpieczone w  sposob
umozliwiajacy przeniesienie ruchéw poziomych i pionowych dachu w taki sposéb, aby nastepowat
szybki odptyw wody z obszaru dylatacji. Rynny wykona¢ z zachowaniem spadkéw, szczelnosci 1
wtasciwych dylatacji.

2.4.8 Kontrola jakosci

Polega na sprawdzeniu prawidlowosci spadkéw rynien oraz szczelno$ci potaczen rur
spustowych z wpustami, szczelno$ci potaczen obrébek blacharskich, prawidtowosci wykonania
elementéw, estetyki wykonania.

2.4.9 Jednostka obmiaru

(m2) pokrycia dachowego, obrébki blacharskie;.
2.4.10 Odbior

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie odbioréw czgsciowych, ogladu, wpiséw
do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentacjg projektowg. wigzania. W szczegdlnosci
podlega sprawdzeniu:

— zgodno$¢ uzytych materiatéw z wymaganiami projektu
— prawidlowosci spadkéw rynien

— szczelnosci potaczen rur spustowych z wpustami

— szczelnosci potaczen obrébek blacharskich,

— estetyka wykonania.
2.4.11 Podstawa ptatnosci.

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.4.12 Przepisy zwigzane.

— PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej -
wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

— Aprobata techniczna ITB dla systemu orynnowania.

— Karty techniczne produktow.

— Instrukcja instalacji wydana przez producenta systemu.

2.5 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot elektrycznych — instalacji odgromowej
2.5.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sg3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z instalacjg elektryczna - odgromows .

2.5.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

2.5.3 Zakres robot objetych SST

Roboty obejmujg wszystkie czynno$ci majace na celu wykonanie instalacji odgromowej w
zakresie:

— demontaz istniejacej instalacji odgromowej ujety w ST-01-01 — roboty rozbiérkowe
— zwoddéw poziomych,

— zwodéw pionowych,

— zlaczy pomiarowych instalacji odgromowej,

— oston instalacji odgromowej,



— otokowy uziom z bednarki ocynkowanej FeZn ¢ 35x4 mm,

— badanie i pomiary instalacji odgromowe;j.
2.5.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi i sporzgdzonymi przedmiarami.

2.5.5 Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.5.6 Materialy
Przewidziane materiaty do zabudowy:
— wsporniki instalacji odgromowej uktadanej na dachu - gasiorowe, kominowe,
— wsporniki dla instalacji napreznej dla zwodéw pionowych montowanych na scianach,
— przewody instalacji odgromowe stalowe ocynkowane lub aluminiowe [J 8 mm,
— ostony przys$cienne instalacji odgromowej,
— zlacza rynnowe i do blacharki,
—  zaciski probiercze,
— otokowy uziom z bednarki ocynkowanej FeZn ¢ 35x4 mm,
— S$ruby naciggowe,
— zlacza pomiarowe.
2.5.7 Sprzet

Podstawowy sprzet wymagany do realizacji rob6t: elektronarzedzia, mtotek, Srubokrety,
klucze 1 inny odpowiedni sprzet niezbedny do wykonania rob6t odpowiadajacy wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora

2.5.8 Transport

Srodki transportu odpowiadajace pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora.

2.5.9 Wpykonanie robot

Przewidziano wymiang instalacji odgromowej w 100 %. Po zdemontowaniu starej instalacji
odgromowej nalezy wykona¢ nowa z pretdw U8 mm. Wsporniki instalacji odgromowej nalezy
mocowacé w taki sposéb , aby unikng¢ w maksymalnym stopniu dodatkowego uszkadzania pokrycia
dachu (na powierzchnia z papy nalezy stosowa¢ wsporniki betonowe przyklejone do papy, a na
powierzchniach z blachy wsporniki stalowe przykrecane do blachy). Pionowe zwody wykonaé z
pretéw [18 mm umieszczonych w rurach windurowych pod powierzchnig styropianu.

2.5.10 Kontrola jakosci robot

Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbiérki i sprawdzeniu braku zagrozen na
miejscu wykonywanych rob6t. Wymagania zgodnie PN. Po wykonaniu catej instalacji odgromowe;j
nalezy przeprowadzi¢ pomiary rezystancji uziemienia zakonczone odpowiednimi protokotami.

2.5.11 7. Obmiar robot

Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umowa.
2.5.12 Odbior robot

Kierownik budowy zglasza gotowos¢ do odbioru elementy na podstawie zapiséow w
dzienniku budowy.
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Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie odbioréw czesciowych, ogladu, wpiséw
do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentacjg - ST.

2.5.13 Podstawa ptatnosci

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.5.14 Przepisy zwigzane
,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru”— tom V.

»Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych” — tom V,
,,Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych”.

PN/JEC 364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
PN/E-05003 — Ochrona odgromowa
PN/E-05009 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

2.6 Specyfikacja Techniczna dotyczgca odtworzenia nawierzchni z kostki betonowej i plyt
chodnikowych

2.6.1 Przedmiot.

Przedmiotem ST s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem opaski z kostki betonowej. ST jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i
odbiorze.

2.6.2 Zakres robot

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie opaski z kostki betonowej. W sktad tych rob6t wchodzi:

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej gr. 6cm
— ulozenie istniejagcej kostki betonowej i ptyt chodnikowych na podsypce cem-piaskowe;j
2.6.3 Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.6.4 Materiaty.

— kostka betonowa istniejgca

—  plyty chodnikowe istniejace

— piasek gruboziarnisty na podsypki
2.6.5 Sprzet.

Zageszczarki ptytowe.
2.6.6 Transport.

Dostawa - samochodem ci¢gzarowym, dostawczym, na placu budowy.
2.6.7 Wpykonanie robot

Kostke betonowag uktada¢ ze sprawdzeniem spadkéw 1 réwno$ci powierzchni oraz
wypelnieniem spin

2.6.8 Kontrola jakosci robot.

Kontroli podlega wykonanie: podtoza i materialu uzytego na podktad, grubos$¢ i
rownomierno$¢ warstw podktadu, sposéb i jakos¢ zageszczenia, prawidtowos¢ ulozenia i zamulenia
piaskiem kostki i obrzezy betonowych
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2.6.9 Jednostka obmiaru.

Jednostki obmiarowe - zgodnie z umowa3.
2.6.10 Odbior

Kierownik budowy zglasza gotowos¢ do odbioru elementy na podstawie zapisow w
dzienniku budowy.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie odbioréw czgsciowych, ogladu, wpiséw
do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentacjg - ST.

2.6.11 Podstawa ptatnosci.

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.6.12 Przepisy zwigzane.
a) PN-84/5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

b) PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

c) PN-68/B-06050 93,020 709 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania i1 badania przy odbiorze.
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1 CZESC OGOLNA - WYMAGANIA OGOLNE

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST), nazwa obiektu budowlanego.

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogdélne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zostang
wykonane w ramach zadania: ,,Docieplenie budynku uzyteczno$ci publicznej w Zateczu Wielkim
na dzialce nr ewid.429/24 obrgb Zatecze Wielkie, gmina Patnéw.

1.1.1 Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ dokumentéw przetargowych i nalezy je stosowaé w
zlecaniu 1 wykonaniu robot opisanych w punkcie 2

1.2 Wyszczegoélnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
Prace towarzyszace sg to prace niezbedne do wykonania robét podstawowych:
- montaz rusztowan, zastaw dachowych i innych elementéw zabezpieczajacych,

- zabezpieczenie elementow budynku przed uszkodzeniem podczas robdt oraz opadami
atmosferycznymi,

- roboty dotyczace wykonania prac porzadkowych,

- zabezpieczenie rejondw transportu pionowego materiatéw budowlanych 1 materiatéw
rozbiérkowych,

- gromadzenie, wywoOz 1 utylizacja gruzu i innych materialéw z rozbidrek do miejsc
sktadowania.

1.3 Informacje o terenie budowy - Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie o roboty budowlane przekaze protokolarnie
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumentacj¢ projektowa i ST.

Wykonawca jest zobowiazany zawiadomi¢ o zamierzonym terminie rozpoczecia robot
budowlanych: Organy nadzoru budowlanego (Powiatowy Inspektorat Nadzoru Budowlanego) oraz
projektanta i Inwestora,

1.3.2 Dokumentacja Projektowa
Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢: szkic lokalizacyjny, elewacje
wymiarowanie i kolorystyka, rzut dachu, detale wykonawcze, wykaz stolarki okiennej i
drzwiowej 1 opisy w zakresie wymaganym do opisu przedmiotu zamdéwienia na wykonanie robot
budowlanych oraz informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu Umowy peilng dokumentacj¢ projektowa
pozwalajaca w stopniu bardzo doktadnym i jednoznacznym na realizacj¢ robot budowlanych.

1.3.3 Zgodnosé robot 7 Dokumentacjq Projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowig czes¢ umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczegdlnione cho¢by w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w
dokumentacji projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis



wymiaréw wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktoérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowa
lub ST i wptynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.3.4 Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpieczenie chodnikow i jezdni itp.)

Wykonawca jest zobowigzany do przejecie placu budowy, zabezpieczenie terenu budowy w
okresie trwania realizacji budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot, oznakowanie
zgodnie z wymogami prawa budowlanego.

Tablica informacyjna powinna zawierac:

1) okreslenie rodzaju budowy,

2) adres budowy,

3) oznaczenie inwestora i wykonawcy robot, z ich adresami 1 telefonami,

4) imiona i nazwiska oraz adresy i numery telefonéw kierownika budowy, projektanta
1 inspektora nadzoru budowlanego,

5) numery telefonéw alarmowych.

Tablice informacyjng umieszcza si¢ w miejscu widocznym od strony drogi publicznej, na
WYys. hie mniejszej niz 2 m.

Wykonawca opracowuje projekt zagospodarowania placu budowy. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym ogrodzenia,
tablice ostrzegawcze, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét.

Ogrodzenie terenu budowy wykonuje si¢ w taki sposdb, aby nie stwarzato zagrozenia dla
ludzi i uniemozliwialo wejScie osobom nieupowaznionym. Wysoko$¢ ogrodzenia powinna
wynosi¢, co najmniej 1,5 m.

Wykonawca ponosi petnag odpowiedzialno$¢ za utrzymanie placu budowy od momentu
przejecia placu budowy do odbioru koncowego. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odregbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wtgczony w cen¢ umowna.

1.3.5 Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykafczania robot
Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dziatania. W miar¢ postgpu robot, plac budowy powinien by¢
porzadkowany, usuwane zb¢dne materiaty, sprzet i zanieczyszczenia.

Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie miat szczeg6lny wzglad na:
1. Lokalizacj¢ sktadowisk i drég dojazdowych.

2. Srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:



a) mozliwo$cig powstania pozaru,
b) niszczeniem drzewostanu na terenie budowy i na terenie przylegtym.

1.3.6 Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprz¢t przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na budowie.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.3.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiatly, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigckszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy
odpadowe uzyte do rob6t beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajagce brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na
srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode¢ na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organéw
administracji panstwowe;j.

1.3.8 Warunki bezpieczenstwa pracy

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza socjalno-
sanitarnego. Na terenie budowy nalezy urzadzi¢ wydzielone pomieszczenia szatni na odziez
robocza 1 ochronng, umywalni, jadalni i ustgpéw. W pomieszczeniach zamknigtych nalezy
zapewni¢ wymian¢ powietrza. Nie dopuszcza¢ do pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia. Wykonawca (kierownik budowy) umieszcza na budowie w widocznym
miejscu tablicy informacyjnej oraz ogloszenie zawierajagce dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia.

Podejmowanie niezbednych dziatah uniemozliwiajagcych wstep na budowe¢ osobom
nieupowaznionym. Osoby przebywajace na stanowiskach pracy nad poziomem terenu powyzej I m.,
zabezpiecza si¢ balustrada, ktéra powinna si¢ sktada¢ z deski krawedziowej o wys. 0,15 m. i
porgczy ochronnej umieszczonej na wys. 1,1 m. Wolng przestrzen migdzy deska krawedziowg a
porecza wypelnia si¢ w sposob zabezpieczajacy pracownikéw przed upadkiem z wysokosci.

1.3.9 Warunki dotyczgce organizacji ruchu

Stosownie do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu dla zapewnienia bezpieczehstwa
publicznego i 0séb zatrudnionych na terenie budowy, Wykonawca instaluje tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace oraz harmonogram i terminarz wykonania robot -zaakceptowany przez Inwestora.

Na terenie budowy obowigzuja szerokosci i nachylenia drég i pochylni komunikacyjnych dla
wozkow i taczek.

1.4 OKkreslenia podstawowe - definicje pojeé i okreslen w celu jednoznacznego rozumienia
zapis6w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych.

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad
realizacjg robot i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.



Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.5 WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH -
MATERIALOW.

1.5.1 Zrédta uzyskania materiatow

Materialy stosowane do wykonywania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, ST i obowigzujagcymi normami, posiada¢ odpowiednie aprobaty techniczne, atesty i
swiadectwa dopuszczenia do uzycia, oraz akceptacj¢ Inspektor Nadzoru. Przed wbudowaniem
materiatu Wykonawca powinien uzyskac¢ akceptacj¢ od Inspektora Nadzoru.

1.5.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
wlasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

1.5.3 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i niezaptaceniem.

1.5.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujag mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze, co najmniej 1 tydzien przed uzyciem materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badah prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

1.6 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania



odpowiednich norm zostang przez Inspektora Nadzoru niedopuszczone do robot.

1.7 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy
transporcie materialdw/sprzetu na i z terenu robot.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢é
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drég, placéw na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

1.8 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.
1.8.1 Ogdlne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
pozwoleniem na budowe, uzgodnieniami, wymaganiami ST, projektu organizacji robdt,
wymaganiami technicznymi dla poszczegélnych rodzajéw robot wyszczegdlnionych w Slepym
kosztorysie oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajacego przygotowanie zawodowe do
petnienia samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (do kierowania, nadzoru 1 kontroli
rob6t budowlanych).

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektora Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokos$ci przez
Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i1 elementéw
robo6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektora Nadzoru uwzgledni wyniki badan
materiatldw 1 robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbag zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.9 OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Za jako$¢ wykonywanych robdt oraz zastosowanych elementow 1 materialéw -
odpowiedzialny jest Wykonawca rob6t. W zakresie jego obowiazkéw przed przejgciem terenu
budowy jest opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inwestora projektu organizacji robot
zawierajacego: mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne oraz zamierzony SposOb
wykonania robét zgodnie z projektem i sztukg budowlang.



1.9.1 Projekt organizacji robot

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
Nadzoru projektu organizacji rob6t, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru. Projekt organizacji rob6t bedzie zawierac:

a) czes¢ ogolng opisujacy:

- organizacj¢ wykonania roboét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- BHP,

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robét,
1.9.2 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozong jakos¢ robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek, badan materialéw oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tam okreslone, Inspektora Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z Umow3.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.

1.9.3 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja: Certyfikat
na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow 1
dokumentéw technicznych, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub
Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb, jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badah wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
1.9.4 Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i



beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarcze;j
strony budowy.

Zataczone do Dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz w/w, nastepujace dokumenty:
— pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
— protokoty odbioru robét,
— protokoty narad i ustalen,
— korespondencj¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

1.10 WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT
1.10.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6ét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i o
terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru
obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich rob6t. Biedne dane zostang poprawione weditug instrukcji Inspektora
Nadzoru na pi§mie.

1.10.2 Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dokonywanie obmiaréw metodami dostosowanymi do charakteru obliczanych ilosci robot.

1.10.3 Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $§wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie
przez caty okres trwania robot.

1.10.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi



szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

1.11 OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonania rob6t z umowg oraz okreslenie ich
warto$ci technicznej. W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST roboty podlegaja nast¢pujacym
etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (pogwarancyjnemu).
1.11.1 Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidér robdt
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajagcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

1.11.2 Odbior czesciowy

Polega na ocenie ilosci 1 jakosci, ktére stanowig zakonczony element catego zadania,
wyszczegOlniony w harmonogramie robot.

1.11.3 Odbior koncowy robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 wartoSci.
Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona

przez Wykonawce wpisem do Dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacjg projektowa i ST. W toku odbioru koncowego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét
uzupetniajacych komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
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bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych
robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umownych.

1.11.4 Dokumenty do odbioru konicowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).
3. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
4. Dzienniki budowy i Rejestry obmiaréw (oryginaty).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

6. Deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

1.11.5 Odbior ostateczny (pogwarancyjny)

Odbidér ostateczny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

1.11.6 Tok postepowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zglasza zapisem w Dzienniku budowy i jednoczes$nie
przekazuje Inwestorowi kalkulacje kosztowa w zakresie zgloszonych robét przy odbiorach
czesciowych i kompletny operat kalkulacyjny (koncowa kalkulacja kosztéw) przy odbiorze
koncowym.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. Ilos¢ 1 jakos¢
zakonczonych robdt komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz oceny stanu
faktycznego 1 oceny wizualnej. Komisja stwierdza zgodnos¢ wykonanych robot z dokumentacja
projektowg oraz z protokotami dotyczacymi wprowadzanych zmian w dokumentacji projektowej w
granicach tolerancji i nie majacych wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne dokonuje si¢
odbioru.

W przypadku stwierdzenia wigkszych odstepstw, majacych wptyw na cechy eksploatacyjne
dokonuje si¢ potracen jak za wady trwate.

Jesli Komisja stwierdzi, ze jakos¢ robot znacznie odbiega od wymagane] w dokumentacji
projektowej - to roboty te wylacza z odbioru.

Rozliczenie robdt nastgpuje na zasadach okreslonych w umowie i w harmonogramie
rzeczowo-finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie w odpowiednich protokotach,
rozliczane sg na podstawie ilosci wykonanych faktycznie robét i ceny jednostkowej okreslonej dla
poszczegdlnych rodzajéw robét w kosztorysie. Cechy obejmuja wszystkie czynnosci konieczne do
prawidtowego wykonania robot.

1.12 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA
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1.12.1 Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projektowe;j.

Szczegdtowe ustalenia sposobu rozliczenia wg umowy.
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2 CZESC SZCZEGOLOWA

W czesci szczegdtowe]j omdéwione sg poszczegdlne elementy robot z uwzglednieniem n/w
sktadowych ustawy z dnia 2 wrze$nia 2004 r. (Dz.U. Nr 202 poz. 2072) jak:

— wymagania dotyczace wilasciwosci wyrobéw budowlanych oraz niezbedne wymagania
zwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy, sktadowaniem i kontrolg
jakosci — poszczegdlne wymagania odnosi si¢ do postanowien norm

— wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykonania robot
budowlanych zgodnie z zatozong jakos$cia.

— wymagania dotyczace srodka transportu
— wymagania dotyczace wykonania robot

— opis dziatan zwigzanych z kontrolg, badaniami oraz odbiorem koncowym wyrobéw i robot
budowlanych.

— wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot
— opis sposobu odbioru robot budowlanych
— opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych 1 prac towarzyszacych

— dokumenty odniesienia

2.1 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot rozbiérkowych i demontazowych.
2.1.1 Przedmiot

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét rozbidrkowych i
demontazowych. ST jest dokumentem pomocniczym przy realizacji 1 odbiorze.

2.1.2 Zakres robot

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majace na celu wykonanie rozbiérek wystepujacych w obiekcie.

2.1.3 0Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.1.4 Materiaty.

Dla robét rozbiérkowych materiaty nie wystepuja.
2.1.5 Sprzet.

Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet umozliwiajacy bezpieczne wykonanie robot.
2.1.6 Transport.

Transport materiatéw z rozbiérki srodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
2.1.7 Wpykonanie robot.

Przed przystagpieniem do robot rozbidorkowych nalezy teren (miejsce prowadzenia robot
rozbidrkowych) ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP.

W zakres tych robot wchodza:
— rozebranie opaski z ptytek chodnikowych i kostki betonowe;j,
— demontaz parapetow,

— demontaz obrdbek blacharskich i orynnowania
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— demontaz okien, drzwi,
— demontaz instalacji odgromowe;.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r.
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

2.1.8 Kontrola jakosci robot.
Polega na sprawdzeniu kompletnos$ci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku zagrozen na

miejscu wykonywanych robét. Wymagania zgodnie PN.
2.1.9 Obmiar robot

Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umowa.
2.1.10 Odbior robot

Wszystkie roboty objete zakresem zadania podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

2.1.11 Podstawa ptatnosci

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.1.12 Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401) oraz Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).

2.2 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robét zwiazanych z montazem stolarki okiennej i
drzwiowej oraz montazem obrébek blacharskich.

2.2.1 Przedmiot
Przedmiotem ST s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z

montazem stolarki okiennej i drzwiowej oraz montazem krat i obrébek blacharskich. ST jest
dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze.

2.2.2 Zakres robot
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na

celu wykonanie wymiany okien drewnianych na okna z PCV, montaz okien z PCV w miejscu
luksferéw, wymiang drzwi wejsciowych oraz montaz krat i nowych parapetéw zewnetrznych.

2.2.3 0Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.
2.2.4 Materiaty

Okna zgodnie z wykazem stolarki okiennej w kolorze biatym. Okna z profili PCV (profil
minimum pigciokomorowy). U oxna=1,4 [W/(m2K)]

Drzwi wejsciowe - aluminiowe ciepte w kolorze grafitowym Szklone szyba bezpieczna,
drzwi do kotlowni stalowe ocieplane w kolorze grafitowym. Drzwi wyposazone w samozamykacze.

Parapety zewnetrzne - blacha stalowa-cynkowa powlekana w kolorze grafitowym o
grubo$ci min. 0,7 mm
2.2.5 Sprzet

Wykonawca przystepujacy do prac powinien posiada¢ odpowiedni sprzet i narzegdzia
umozliwiajgce mu wykonanie rob6t zgodnie z warunkami technicznymi i jakosciowymi.



2.2.6 Transport
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

Elementy do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie
opakowanie.

2.2.7 Wpykonanie robot
Przygotowanie o$ciezy:

— przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania o$cieza, do ktérego ma
przylegac oscieznica.

— w przypadku wystepujacych wad w wykonaniu o$cieza lub zabrudzenia powierzchni oScieza,
oscieze nalezy naprawic i oczyScic.

Osadzenie i uszczelnienie stolarki okiennej i drzwiowej.
— doktadno$¢ wykonania o$ciezy powinna odpowiada¢ wymogom dla rob6ét murowych.
— oScieznicg montowac za pomocg kotew osadzonych w osciezu.

— szczeliny miedzy oScieznica a murem wypelni¢ materialem izolacyjnym dopuszczonym do
tego celu swiadectwem ITB.

— przed trwalym zamocowaniem nalezy sprawdzi¢ ustawienie o§cieznic w pionie i poziomie.
Zakres robét do wykonania przy wymianie stolarki okiennej:

— demontaz istniejacej stolarki okiennej drewnianej i drzwiowe;j,

— obsadzenie os$cieznicy PCV wraz z uszczelnieniem pianka poliuretanow3 i silikonem,

— zawieszenie skrzydel okiennych wraz z regulacja,

— uzupelnienie tynku i szpachli na osciezach wewnetrznych na calej szerokosci oscieza,

— malowanie 2 x farbg emulsyjng o$ciezy wewnetrznych,

— oczyszczenie i umycie stolarki okiennej po montazu.

— montaz parapetow zewng¢trznych
2.2.8 Kontrola jakosci

Zasady kontroli powinny by¢ zgodne z wymogami PN- 88/B-10085 dla stolarki drzwiowej i
okiennej. Ocena jako$ci powinna obejmowac: sprawdzenie zgodnosci wymiaréw, jakosSci
materiatow z ktérych zostata wykonana stolarka, dziatania skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢
oraz ich funkcjonowania, prawidlowosci zmontowania 1 uszczelnienia.

2.2.9 Jednostka obmiaru

Jednostki obmiarowe zgodne z jednostkami zawartymi w przedmiarze robot .

2.2.10 Odbior

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie odbioréw czesciowych, ogladu, wpiséw
do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentacja projektowg. Odbiér robot przeprowadza si¢
przez sprawdzenie na podstawie ogledzin i pomiaréw wyrywkowych zgodnos$ci wykonania
montazu stolarki okiennej i1 drzwiowej, krat okiennych i parapetéw zewnetrznych z technicznymi
warunkami wykonania i obowigzujagcymi zasadami wigzania. W szczegéllnosci podlega
sprawdzeniu:

—  zgodno$¢ ksztattu i gtdéwnych wymiaréw z dokumentacja techniczna,
— zgodno$¢ uzytych materiatéw z wymaganiami projektu

— sprawdzenie jakos$ci materiatéw z ktérych zostata wykonana stolarka,
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— sprawdzenie dziatania skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania,

— prawidlowos¢ zmontowania 1 uszczelnienia.

2.2.11 Podstawa ptatnosci

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.2.12 Przepisy zwigzane
PN- 88/B-10085 Stolarka budowlana . Okna i drzwi . Wymagania i badania.
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

PN-79/7150-02 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie, transport.

2.3 Specyfikacja techniczna dotyczaca robét dociepleniowych .
2.3.1 Przedmiot.

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot dociepleniowych
scian 1 dachu. ST jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze.

2.3.2 Zakres robot

Ustalenie zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét
budowlanych dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych:

— dociepleniem Scian zewngtrznych styropianem wraz z natozeniem tynku silikatowo -
silikonowego,

— docieplenie stropodachu wiatrotapu styropianem 2x papa termozgrzewalng ,
— docieplenie stropodachu granulatem z welny mineralne;j,
— izolacja pionowa $cian,

— ocieplenie §cian fundamentowych i cokotu budynku,

2.3.3 Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.3.4 Materiaty.

Materialy 1 urzadzenia przewidziane do wbudowania beda zgodne z dokumentacja
projektowa i poleceniami inspektora nadzoru. Materiaty i urzadzenia powinny odpowiada¢ Polskim
Normom, a w razie ich braku powinny posiada¢ aprobaty techniczne dopuszczajace do stosowania
w budownictwie w UE. Aparatura i rzadzenia powinny posiada¢ DTR i $wiadectwo producenta w
jezyku polskim.

Ptyty styropianowe samogasngce EPS 70 o wspoétczynniku A=0,031[W/(m2K)] grubosci 15 cm,
Styropian ekstrudowany XPS grubos¢ 8 cm

Pyt styropianowe EPS 100 laminowane papa jednostronnie gr. 18 cm typ Icopal PSK

Papa termozgrzewalna wierzchniego krycia typu EXTRADACH Top 5,2 Szybki Profil SBS
Granulat z welny mineralnej Paroc Gran o wspétczynniku A=0,039[W/(m2K)] grubosci 25 cm

2.3.5 Sprzet.
Sprzet budowlany: rusztowania, wiertarki, pace ze stali nierdzewnej, pace plastikowe,

palniki gazowe. Uzywany do wykonywania rob6t sprzet musi by¢ sprawny i posiada¢ aktualne
badania techniczne w niezbednym zakresie.

2.3.6 Transport

Dostawa - samochodem ci¢zarowym, transport reczny lub za pomoca recznej lub
elektrycznej wceiggarki, zurawia lub windy przyscienne;.



2.3.7 Wpykonanie robot

Przed przystgpieniem do prac dociepleniowych nalezy dokona¢ demontazu obrébek
blacharskich dachu wraz z rynnami 1 rurami spustowymi i obrébkami blacharskimi.
Ocieplenie scian piwnic i fundamentowych

Nalezy ociepli¢ $ciany piwnic i $ciany fundamentowe na calej gl¢bokos¢ 0,6m ponizej
terenu . Po oczyszczeniu i wykonaniu izolacji przeciwwilgociowej pionowej mozna przystapi¢ do
klejenia plyt styropianowych grubosci 15 cm . Klejenie nalezy rozpocza¢ od dotu. Mas¢ nalezy
naktada¢ punktowo na ptyty, a nastepnie dociskajac je ruchem kolistym przyktada¢ do podtoza.
Zalecane jest wykonanie proby polegajacej na przyklejeniu 3 probek o wymiarach 25 cm x 25 cm i
sprawdzeniu przyczepnosci po trzech dniach. Na czg$ci $ciany pod gruntem wykonaé tynk
zywiczny wykonany na podwdjnej warstwie siatki zatopionej w zaprawie klejace;.
Docieplenie $cian

Tynk nalezy oczysci¢ z tuszczacej si¢ farby, powierzchnie odpyli¢, ewentualne ubytki tynku
uzupetni¢. Wykona¢ prébe przyklejenia styropianu w sposéb zalecany przez producenta systemu
docieplenia. Wykonanie ocieplenia nalezy rozpocza¢ od zamontowania na cokole listwy cokotowej
aluminiowej. Przyklejanie plyt styropianowych wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta
systemu. Do mocowania ptyt nalezy zastosowac taczniki mechaniczne w ilosci 4-6 sztuk na 1 m2
na catej powierzchni, natomiast 8 sztuk na 1 m2 w strefie krawedziowej. Mocowanie mechaniczne
wykona¢ po uptywie 24 godzin od przyklejenia ptyt. Dtugos¢ tacznikéw warstwie konstrukcyjnej
$ciany powinna wynosi¢ co najmniej 6 cm. Po trzech dniach od przyklejenia ptyt mozna przystgpic
do wykonywania warstwy zbrojonej, a nastgpnie wykona¢ tynk cienkowarstwowy. Warstwe
zbrojong i wyprawg elewacyjng wykona¢ w sposéb zalecany przez producenta systemu i zgodnie z
projektem.
Izolacja termiczna stropodachu plytami styropianowymi jednostronnie pokrytymi papa

Przed przystapieniem do ocieplania nalezy usuna¢ nieczystosci, obrobki blacharskie z
ogniomuréw i pasy podrynnowe. Istniejace pecherze na pokryciu z papy nalezy przecia¢ i podklei¢
masg asfaltowa. Na obwodzie dachu wiatrotapu nalezy przykreci¢ ptyty OSB gr. 25mm do dachu, a
nastepnie przykreci¢ krawedziaki i do nich doktada¢ ptyty styropianowe jednostronnie oklejone
papa, w taki sposéb, aby pasy papy nakladaty si¢ na sgsiednig plyte, nastgpnie przymocowaé do
stropu za pomocag lacznikéw (dybli). Na tak przygotowana nawierzchni¢ przyklei¢ pape
nawierzchniow3.
Izolacja termiczna stropodachu niewentylowanego

Przed przystapieniem do ocieplania nalezy w ptytach dachowych wykona¢ otwory o sr. 110
mm i osadzi¢ w nich kominki wentylacyjne. Nalezy wykona¢ otwory technologiczne do
wdmuchiwania granulatu z welny, a po utozeniu materialu dociepleniowego technologiczne otwory
wlazowe zamkng¢ ptytami z blachy stalowej o gr . 5 mm , zabezpieczy¢ powtoka antykorozyjna i
uzupetni¢ pokrycie dachowe papa termozgrzewalng wierzchniego krycia .

2.3.8 Kontrola jakosci.

Kontrola jakos$ci wykonania rob6t winna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa i
instrukcjami zawartymi w normach i aprobatach technicznych dla materiatéw i systeméw
technologicznych.

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t muszg odpowiada¢ wymogom dokumentacji
projektowej 1 Specyfikacji Technicznej wykonania 1 odbioru robét, aprobaty technicznej oraz musza
posiada¢ §wiadectwa jakosci producentéw.

2.3.9 Jednostka obmiaru.
Jednostki obmiarowe - zgodnie z umowa3.
2.3.10 Odbior

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie odbioréw czesciowych, ogladu, wpiséw
do dziennika budowy 1 sprawdzeniu z dokumentacjg projektowa. W szczegdlnosci podlega
sprawdzeniu:

— zgodno$¢ uzytych materiatéw z wymaganiami projektu,

— sprawdzenie jakos$ci materiatow ,
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— doktadnosci wykonania poszczegdlnych warstw docieplenia $cian i dachu ,

- doktadnosci wykonania obrébek blacharskich i ich potaczenia z pokryciem,

- sprawdzenie przyklejenia papy,

- sprawdzenie szerokosci zaktadéw

— sprawdzenie prawidlowosci potaczen poziomych i pionowych rynien i rur spustowych,

— sprawdzenie mocowania elementéw do $cian,

2.3.11 Podstawa ptatnosci.

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.3.12 Przepisy zwigzane.

— Prawo Budowlane - ustawa z dnia 07 lipca 1994 roku (Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z
poz. zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. Nr 75,
poz. 690 z péz. zm.).

— Aprobata techniczna ITB dla systemu docieplenia.

— Karty techniczne produktéw.

— Instrukcja instalacji wydana przez producenta systemu.

2.4 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot blacharskich i dekarskich.
2.4.1 Przedmiot.

Przedmiotem ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot blacharskich,
dekarskich. ST jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze.

2.4.2 Zakres robot

Montaz rynien 1 rur spustowych z prefabrykowanych elementéw z blachy stalowe]
powlekanej.

Wykonanie obrébek blacharskich kominéw, ogniomuréw oraz okapéw dachu.

2.4.3 Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.

2.4.4 Materiaty
Blacha stalowa ptaska ocynkowana i powlekana

Rynny i rury spustowe z blachy stalowej ocynkowanej i powlekana wg systemu wybranej firmy
wraz z potrzebnymi akcesoriami wykonczeniowymi.

2.4.5 Sprzet

Specjalistyczny sprzet dekarski: nozyce do cigcia blachy, gietarka do blachy, mtotek,
poziomice, piony, szczypce, drabiny, pasy zabezpieczajace, rusztowania.
2.4.6 Transport

Samochodowy i reczny, roztadunek regczny, transport pionowy za pomocag recznej lub
elektrycznej wciggarki.
przysciennej.

2.4.7 Wykonanie robot

Obrdbki blacharskie z blachy stalowej ocynkowanej i powlekanej o grubosci od 0,55 mm
mozna montowa¢ w temperaturze nie nizszej od -5° C. Robét nie mozna wykonywaé na
oblodzonych podtozach. Przy wykonywaniu obrébek blacharskich nalezy pamie¢ta¢ o koniecznos$ci
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zachowania dylatacji. Dylatacje konstrukcyjne powinny by¢ zabezpieczone w  sposob
umozliwiajacy przeniesienie ruchéw poziomych i pionowych dachu w taki sposéb, aby nastepowat
szybki odptyw wody z obszaru dylatacji. Rynny wykona¢ z zachowaniem spadkéw, szczelnosci 1
wtasciwych dylatacji.

2.4.8 Kontrola jakosci

Polega na sprawdzeniu prawidlowosci spadkéw rynien oraz szczelno$ci potaczen rur
spustowych z wpustami, szczelno$ci potaczen obrébek blacharskich, prawidtowosci wykonania
elementéw, estetyki wykonania.

2.4.9 Jednostka obmiaru

(m2) pokrycia dachowego, obrébki blacharskie;.
2.4.10 Odbior

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie odbioréw czgsciowych, ogladu, wpiséw
do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentacjg projektowg. wigzania. W szczegdlnosci
podlega sprawdzeniu:

— zgodno$¢ uzytych materiatéw z wymaganiami projektu
— prawidlowosci spadkéw rynien

— szczelnosci potaczen rur spustowych z wpustami

— szczelnosci potaczen obrébek blacharskich,

— estetyka wykonania.
2.4.11 Podstawa ptatnosci.

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.4.12 Przepisy zwigzane.

— PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej -
wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

— Aprobata techniczna ITB dla systemu orynnowania.

— Karty techniczne produktow.

— Instrukcja instalacji wydana przez producenta systemu.

2.5 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot elektrycznych — instalacji odgromowej
2.5.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sg3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z instalacjg elektryczna - odgromows .

2.5.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

2.5.3 Zakres robot objetych SST

Roboty obejmujg wszystkie czynno$ci majace na celu wykonanie instalacji odgromowej w
zakresie:

— demontaz istniejacej instalacji odgromowej ujety w ST-01-01 — roboty rozbiérkowe
— zwoddéw poziomych,

— zwodéw pionowych,

— zlaczy pomiarowych instalacji odgromowej,

— oston instalacji odgromowej,



— otokowy uziom z bednarki ocynkowanej FeZn ¢ 35x4 mm,

— badanie i pomiary instalacji odgromowe;j.
2.5.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi i sporzgdzonymi przedmiarami.

2.5.5 Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.5.6 Materialy
Przewidziane materiaty do zabudowy:
— wsporniki instalacji odgromowej uktadanej na dachu - gasiorowe, kominowe,
— wsporniki dla instalacji napreznej dla zwodéw pionowych montowanych na scianach,
— przewody instalacji odgromowe stalowe ocynkowane lub aluminiowe [J 8 mm,
— ostony przys$cienne instalacji odgromowej,
— zlacza rynnowe i do blacharki,
—  zaciski probiercze,
— otokowy uziom z bednarki ocynkowanej FeZn ¢ 35x4 mm,
— S$ruby naciggowe,
— zlacza pomiarowe.
2.5.7 Sprzet

Podstawowy sprzet wymagany do realizacji rob6t: elektronarzedzia, mtotek, Srubokrety,
klucze 1 inny odpowiedni sprzet niezbedny do wykonania rob6t odpowiadajacy wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora

2.5.8 Transport

Srodki transportu odpowiadajace pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora.

2.5.9 Wpykonanie robot

Przewidziano wymiang instalacji odgromowej w 100 %. Po zdemontowaniu starej instalacji
odgromowej nalezy wykona¢ nowa z pretdw U8 mm. Wsporniki instalacji odgromowej nalezy
mocowacé w taki sposéb , aby unikng¢ w maksymalnym stopniu dodatkowego uszkadzania pokrycia
dachu (na powierzchnia z papy nalezy stosowa¢ wsporniki betonowe przyklejone do papy, a na
powierzchniach z blachy wsporniki stalowe przykrecane do blachy). Pionowe zwody wykonaé z
pretéw [18 mm umieszczonych w rurach windurowych pod powierzchnig styropianu.

2.5.10 Kontrola jakosci robot

Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbiérki i sprawdzeniu braku zagrozen na
miejscu wykonywanych rob6t. Wymagania zgodnie PN. Po wykonaniu catej instalacji odgromowe;j
nalezy przeprowadzi¢ pomiary rezystancji uziemienia zakonczone odpowiednimi protokotami.

2.5.11 7. Obmiar robot

Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umowa.
2.5.12 Odbior robot

Kierownik budowy zglasza gotowos¢ do odbioru elementy na podstawie zapiséow w
dzienniku budowy.
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Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie odbioréw czesciowych, ogladu, wpiséw
do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentacjg - ST.

2.5.13 Podstawa ptatnosci

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.5.14 Przepisy zwigzane
,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru”— tom V.

»Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych” — tom V,
,,Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych”.

PN/JEC 364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
PN/E-05003 — Ochrona odgromowa
PN/E-05009 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

2.6 Specyfikacja Techniczna dotyczgca odtworzenia nawierzchni z kostki betonowej i plyt
chodnikowych

2.6.1 Przedmiot.

Przedmiotem ST s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem opaski z kostki betonowej. ST jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i
odbiorze.

2.6.2 Zakres robot

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie opaski z kostki betonowej. W sktad tych rob6t wchodzi:

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej gr. 6cm
— ulozenie istniejagcej kostki betonowej i ptyt chodnikowych na podsypce cem-piaskowe;j
2.6.3 Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.6.4 Materiaty.

— kostka betonowa istniejgca

—  plyty chodnikowe istniejace

— piasek gruboziarnisty na podsypki
2.6.5 Sprzet.

Zageszczarki ptytowe.
2.6.6 Transport.

Dostawa - samochodem ci¢gzarowym, dostawczym, na placu budowy.
2.6.7 Wpykonanie robot

Kostke betonowag uktada¢ ze sprawdzeniem spadkéw 1 réwno$ci powierzchni oraz
wypelnieniem spin

2.6.8 Kontrola jakosci robot.

Kontroli podlega wykonanie: podtoza i materialu uzytego na podktad, grubos$¢ i
rownomierno$¢ warstw podktadu, sposéb i jakos¢ zageszczenia, prawidtowos¢ ulozenia i zamulenia
piaskiem kostki i obrzezy betonowych
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2.6.9 Jednostka obmiaru.

Jednostki obmiarowe - zgodnie z umowa3.
2.6.10 Odbior

Kierownik budowy zglasza gotowos¢ do odbioru elementy na podstawie zapisow w
dzienniku budowy.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie odbioréw czgsciowych, ogladu, wpiséw
do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentacjg - ST.

2.6.11 Podstawa ptatnosci.

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.

2.6.12 Przepisy zwigzane.
a) PN-84/5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

b) PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

c) PN-68/B-06050 93,020 709 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania i1 badania przy odbiorze.
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