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1. CZĘŚĆ OGÓLNA 
1.1. Przedmiot ST 
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) są wymagania ogólne dotyczące  wykonania  
i odbioru robót związanych z przepompowniami ścieków w ramach budowy sieci kanalizacji 
sanitarnej wraz z przyłączami dla wsi Popowice, Grębień i Józefów, gm. Pątnów. Element: Budowa 
kanalizacji sanitarnej na terenie miejscowości Kadłub. 
1.2. Zakres stosowania ST 
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi  dokument przetargowy  i kontraktowy  przy zlecaniu                  
i realizacji  robót wymienionych w pkt. 1.1. 
Odstępstwa  od  wymagań  podanych  w  niniejszej  specyfikacji  mogą  mieć  miejsce  tylko                
w przypadkach małych, prostych i drugorzędnych robót o niewielkim znaczeniu, dla których istnieje 
pewność, że podstawowe wymagania  będą  spełnione  przy  zastosowaniu  metod  wykonania  
wynikających  z  doświadczenia  i  przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej. 
1.3. Przedmiot i zakres robót objętych ST 
Roboty, których dotyczy Specyfikacja obejmują wszystkie czynności podstawowe występujące 
przy montażu przepompowni ścieków a także roboty tymczasowe oraz prace towarzyszące. 
Robotami tymczasowymi przy budowie sieci kanalizacyjnych wymienionych wyżej są: wykopy, 
umocnienia ścian wykopów, odwodnienie wykopów na czas robót montażowych, wykonanie 
podłoża, zasypanie wykopów wraz z zagęszczeniem obsypki i zasypki. 
Do prac  towarzyszących  należy  zaliczyć  między  innymi  geodezyjne  wytyczenie  posadowienia  
oraz inwentaryzację powykonawczą. 
Ustalenia  zawarte  w  niniejszej  specyfikacji  dotyczą  zasad  przeprowadzania  robót  przy  
wykonaniu przepompowni ścieków i obejmują zakres zgodny z dokumentacja projektową. 
1.4. Określenia podstawowe, definicje 
Określenia podstawowe przyjęte w niniejszej specyfikacji technicznej są zgodne z określeniami 
przyjętymi w zeszycie  nr  9  „Warunków  Technicznych  Wykonania  i  Odbioru  (WTWiO)  Sieci  
Kanalizacyjnych”  wydanych przez Centralny Ośrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki 
Instalacyjnej INSTAL, odpowiednimi normami oraz określeniami podanymi w Specyfikacji 
Technicznej Kod CPV 45000000N7 „Wymagania ogólne” pkt. 1.4.  
System  kanalizacyjny  –  sieć  rurociągów  i  urządzeń  lub  obiektów  pomocniczych,  które  służą  
do odprowadzania  ścieków  i/lub wód powierzchniowych  od przykanalików  do oczyszczalni  lub 
innego miejsca utylizacji.  
System grawitacyjny – system kanalizacyjny, w którym przepływ odbywa się dzięki sile ciężkości,    
a przewody są projektowane do pracy w normalnych warunkach w przypadku częściowego 
napełnienia. 
Sieć  kanalizacyjna  ściekowa  –  sieć  przeznaczona  do  odprowadzania  ścieków  bytowo-
gospodarczych  i przemysłowych. 
Przepompownia ścieków - przepompownie ścieków stosowane są w systemach kanalizacji 
grawitacyjnej gdy obszar  objęty  tą  kanalizacją  może  być  skanalizowany  jedynie  poprzez  
zastosowanie  jednej  lub  kilku przepompowni.  Przepompownie  mogą  być  jednokomorowe  lub  
z  wydzielonymi  zbiornikami  czerpalnymi oddzielonymi ścianami szczelnymi od pomieszczenia 
pomp.  
Komora robocza – część studzienki przeznaczona do wykonywania czynności eksploatacyjnych. 
Komin  włazowy  –  szyb  łączący  komorę  roboczą  z  powierzchnią  terenu,  przeznaczony               
do  wchodzenia  i wychodzenia obsługi. 
1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót 
Wykonawca  robót  jest  odpowiedzialny  za  jakość  wykonania  robót  oraz  za  zgodność                  
z  dokumentacją projektową, postanowieniami zawartymi w zeszycie nr 9 WTWiO dla sieci 
kanalizacyjnych, ST i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztuką budowlaną. Ogólne 
wymagania dotyczące robót podano w ST Kod CPV 45000000-7 „Wymagania ogólne” pkt 1.5. 
1.6. Dokumentacja robót montażowych  
– projekt  budowlano-wykonawczy  opracowany  zgodnie  z  rozporządzeniem  Ministra  
Infrastruktury z dnia 25.04.2012 r. „w sprawie szczegółowego zakresu i formy projektu 
budowlanego (Dz. U. z 2012 r. poz.  462)  oraz  w  zakresie  wynikającym                                                       
z  rozporządzenia  Ministra  Infrastruktury  z  02.09.2004  r.  w sprawie szczegółowego zakresu              
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robót 
budowlanych oraz programu funkcjonalno-użytkowego (t.j. Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 1129), 
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– specyfikacja  techniczna  wykonania  i  odbioru  robót  (obligatoryjna  w  przypadku  zamówień  
publicznych), sporządzona  zgodnie  z  rozporządzeniem  Ministra  Infrastruktury  z  dnia  
02.09.2004  r.  w  sprawie szczegółowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji 
technicznych wykonania i odbioru robót budowlanych oraz programu funkcjonalno-użytkowego (t.j. 
Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 1129), 
– dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporządzeniem Ministra Infrastruktury  
z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montażu i rozbiórki, tablicy informacyjnej 
oraz ogłoszenia zawierającego dane dotyczące bezpieczeństwa pracy i ochrony zdrowia                    
(Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z późn. zmianami), 
– dokumenty  świadczące  o  dopuszczeniu  do  obrotu  i  powszechnego  lub  jednostkowego  
zastosowania użytych wyrobów budowlanych, zgodnie z ustawą z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach 
budowlanych (t.j. Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), 
– protokoły  odbiorów  częściowych,  końcowych  i  robót  zanikających,  z  załączonymi  
protokołami  z  badań kontrolnych, 
– dokumentacja  powykonawcza  czyli  wcześniej  wymienione  części  składowe  dokumentacji  
robót  z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robót (zgodnie z art. 3, pkt 14 
ustawy Prawo budowlane  z  dnia  7  lipca  1994  r.  –  tekst  jednolity  Dz.  U.  z  2016  r.  Nr  0,  
poz.  290  z  późniejszymi zmianami). 
 
2. WYMAGANIA DOTYCZĄCE WŁAŚCIWOŚCI MATERIAŁÓW 
2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów, ich pozyskiwania i składowania podano w ST 
Kod CPV 45000000-7 „Wymagania ogólne” pkt 2 
Materiały stosowane do budowy przepompowni ścieków powinny mieć: 
– oznakowanie  znakiem  CE  co  oznacza,  że  dokonano  oceny  ich  zgodności                                   
ze  zharmonizowaną  normą europejską  wprowadzoną  do  zbioru  Polskich  Norm,  z  europejską  
aprobatą  techniczną  lub  krajową specyfikacją  techniczną  państwa  członkowskiego  Unii  
Europejskiej  lub  Europejskiego  Obszaru Gospodarczego, uznaną przez Komisję Europejską              
za zgodną z wymaganiami podstawowymi, lub 
– deklarację zgodności z uznanymi regułami sztuki budowlanej wydaną przez producenta, jeżeli 
dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobów mających niewielkie znaczenie dla 
zdrowia i bezpieczeństwa określonym przez Komisję Europejską, lub 
– oznakowanie  znakiem  budowlanym,  co  oznacza  że  są  to  wyroby  nie  podlegające  
obowiązkowemu oznakowaniu CE, dla których dokonano oceny zgodności z Polską Normą lub 
aprobatą techniczną, bądź uznano za „regionalny wyrób budowlany”. 
2.2. Rodzaje materiałów dla sieciowych przepompowni ścieków 
 
1. Zbiornik przepompowni 
      Niniejsz opracowanie dotyczy przebudowy istniejącej przepompowni ścieków, która zakłada 
pozostawienie istniejącego zbiornika. Projektowana przebudowa polegać będzie na wymianie 
armatury przepompowni oraz płyty pokrywowej. 
 
2. Pompy 
Uwaga! doboru pomp celem określenia warunków pracy, mocy, wydajności i wysokości 
podnoszenia dokonano w oparciu o pompy prod. KSB (typ ARX). Dobrane pompy w zakresie nazw 
własnych materiałów i producentów należy traktować jako poglądowe. Dopuszcza się możliwość 
zastosowania urządzeń innych producentów o równoważnych parametrach. 
Dane znamionowe: 
- Pompy powinny być pompami o swobodnym przepływie i posiadać wirnik otwarty jednokanałowy 
lub vortex gwarantujący pracę bez zatykania się, z wolnym przelotem, zgodnie z tabelą doboru 
- Wirniki pomp co najmniej z żeliwa szarego, pokryte powłoką ceramiczną przeciwko wycieraniu i 
korozji o przyczepności min. 13 N/mm2. 
- Moc silnika pompy może odbiegać od wielkości podanych w specyfikacjach szczegółowych: –
10% i +30%. 
- Obudowa pompy i silnika powinna być wykonana z żeliwa szarego z pokryciem antykorozyjnym 
na bazie żywic epoksydowych lub ze stli nierdzewnej.  
- Wał pompy powinien być wykonany ze stali nierdzewnej. 
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- Wał pompy pomiędzy silnikiem a kanałem przepływowym pompy powinien posiadać 
uszczelnienie mechaniczne w układzie podwójnym niezależnym, z węglika, pracującym w obu 
kierunkach obrotu i chłodzony olejem ze wspólnej komory, dla pomp o wydajności większej niż 4 
l/s należy przewidzieć uszczelnienie podwójne mechaniczne typu  kasetowego. 
- Komora olejowa oddzielająca silnik od części hydraulicznej powinna być wypełniona olejem nie 
zmieniającym właściwości w okresie eksploatacji między wymianami. 
- Wał pompy powinien być ułożyskowany w łożyskach nie wymagających dodatkowego 
smarowania ani regulacji. 
- Silnik pompy powinien być wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klasą izolacji F,  
- Zasilanie prądem zmiennym 3 fazowym 400 V, 50 Hz, maksymalne obroty do 2900 obr./min. 
- Silnik pompy powinien posiadać układ kontroli temperatury uzwojenia, odłączający pompę od 
zasilania w przypadku przeciążenia silnika. 
- Zabezpieczenie termiczne  silnika bimetaliczne - dla pomp bez czujników PTC, czujniki termiczne 
PTC (zimne termistory) oraz przekaźniki do  czujników  PTC dla pomp powyżej 10 kW,  
- Silnik powinien mieć czujnik wilgotności w komorze silnika. 
- Wyprowadzenie kabli zasilających powinno zapewnić całkowitą ochronę silnika przed 
przedostaniem się wilgoci do jego wnętrza poprzez kable także w przypadku uszkodzenia płaszcza 
kabla czy izolacji przewodu. 
- Pompa powinna być wyposażona w kabel długości dopasowanej do warunków zabudowy tak by 
sięgał do skrzynki sterowniczej bez łączenia. 
- Każda pompa musi zostać wyposażona w czujniki wilgoci, a przekaźniki  do czujników wilgoci 
umieszczone w tablicy sterowniczej.  
 
3. Wyposażenie technologiczne pompowni 
- orurowanie przepompowni wykonane ze stali nierdzewnej o średnicach zgodnych z projektem, 
łączone za pomocą kołnierzy ze stali nierdzewnej; 
- prowadnice pomp wykonane ze stali nierdzewnej; 
- dla połączeń kołnierzowych należy zastosować uszczelki wykonane z gumy odpornej na 
działanie ścieków; 
- wszystkie połączenia śrubowe powinny być wykonane ze stali nierdzewnej; 
- wszystkie elementy kotwiące konstrukcje nośne i wsporcze do betonu powinny być wykonane ze 
stali nierdzewnej; 
- drabinka złazowa wykonana ze stali nierdzewnej, umożliwiająca zejście do dna przepompowni, 
szerokość co najmniej 30cm, wyposażona w stopnie złazowe antypoślizgowe; 
- pomost serwisowy wykonany ze stali nierdzewnej jedno- lub dwudzielny; 
- właz montażowy nieprzejezdny prostokątny wykonany ze stali nierdzewnej, zabezpieczony przed 
otwarcie za pomocą dwu systemowego zamka, wyposażony w blokadę uniemożliwiającą jego 
zamknięcie w trakcie prac wykonywanych w przepompowni. Wejście zabezpieczone poręczami 
włazowymi wykonanymi ze stali nierdzewnej;   
- deflektor na wlocie do pompowni wykonany ze stali nierdzewnej 
- armatura zwrotna: zawory zwrotne kulowe kołnierzowe z wyczystką typ. 6516 wykonane z żeliwa 
szarego GG25; 
- armatura odcinająca: zasuwy kołnierzowe miękkouszczelnione krótkie typ. 2111 wykonane z 
żeliwa szarego GG25; zasuwy umieszczone na odcinkach poziomych rurociągów tłocznych, aby 
było możliwe otwieranie ich z poziomu terenu przy wykorzystaniu standardowego klucza do zasuw; 
- zbiornik pompowni należy wyposażyć w wentylację grawitacyjną z rur PVC110 zakończonych 
wywietrznikami ze stali nierdzewnej zainstalowanymi w pokrywie studni w ilości 2szt; 
- instalacje wentylacji grawitacyjnej z możliwością podłączenia przewoźnego agregatu wentylacji 
mechanicznej; 
- automatyczne złącza pomp, umożliwiające montaż i demontaż pomp bez wchodzenia do 
zbiorników czerpalnych; 
- obieg płuczący wyposażony w złącze strażackie 75 wraz z zaworem odcinającym, umieszczony 
na pionie tłocznym;  
- na płycie pompowni przewidzieć montaż stopy dla żurawia; 
- szybkozłącze dla podłączenia rurociągu tłocznego. 
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4. Połączenia wyrównawcze 
 W celu uniemożliwienia pojawienia się różnych potencjałów i niebezpiecznych napięć na 
przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silników pomp), należy 
zastosować połączenia wyrównawcze. 
 Przewód wyrównawczy należy prowadzić od punktu do punktu z końcowym podłączeniem 
do głównej szyny ekwipotencjalnej.    
 
5. Szafa sterownicza 
Szafa sterująca wykonana w obudowie z tworzywa sztucznego, posiadającej stopień ochrony nie 
mniejszy niż IP54 oraz posiada znak CE. Obudowa posiada podwójne drzwi zamykane na zamki z 
wkładką patentową. Aparatura sterownicza zamontowana w sposób umożliwiający łatwy dostęp. 
Każdy element wchodzący w skład szafy jest opisany w sposób jednoznaczny. Elementy 
sterowania stanowią: 
- Sonda hydrostatyczna APLISENS SG-25S (Kpl.1), 
- Regulatory pływakowe MAC3 (Kpl.1), 
- Moduł telemetryczny MT151 
Praca przepompowni podnoszącej ścieki odbywa się przy pomocy dwóch pomp pracujących 
naprzemiennie, które nadzoruje programowalny moduł telemetryczny MT101. 
Pracą pomp steruje sonda hydrostatyczna, pracująca z sygnałem analogowym proporcjonalnym 
do wysokości poziomu ścieków zamienianym w sterowniku na cztery wyróżnione poziomy: 
- Maksimum robocze – poziom załączenia dwóch pomp 
- Minimum robocze – poziom wyłączania pomp 
- Awaryjne minimum – zabezpieczenie pomp przed zalaniem komory. 
Pracę pomp nadzoruje programowalny sterownik, którego zadaniem jest: 
- Naprzemienne załączanie pomp, 
- Załączanie i wyłączanie pomp w zależności od poziomu ścieków wskazanego przez sondę 
hydrostatyczną w układzie automatycznym, 
- Rejestracja ilości godzin pracy każdej pompy 
- Wykrywanie niesprawności układu pompowego. 
Zadaniem układu sterowania oraz sterownika jest również bieżące przekazywanie informacji w 
zakresie: 
- Stanu zasilania 
- Zaniku napięcia sieci 
- Rodzaju trybu sterowania pracą pomp (automatyczne, ręczne) 
- Stanu pracy urządzeń 
- Czasu pracy urządzeń 
- Przekroczenie stanów awaryjnych 
- Aktualny poziom ścieków w komorze przepompowni 
- Sygnalizacji otwartych drzwi szafki 
Stan pracy urządzeń wyświetlany jest na drzwiach szafki sterowniczej za pomocą podświetlanych 
przycisków sterowania ręcznego oraz lampek sygnalizacyjnych. 
Zakres monitoringu przepompowni ścieków wykonuje szafka telemechaniki, stanowiąca niezależną 
stację mikroprocesorową i modem GPRS odpowiedzialny za transmisję danych. 
Wielkości monitorowane: 
1. Stan zasilania (CKF) 
2. Praca/Stop pompy 1 
3. Praca/Stop pompy 2 
4. Awaria pompy 1 – wskaźnik zadziałania wyłącznika termicznego 
5. Awaria pompy 2 – wskaźnik zadziałania wyłącznika termicznego 
6. Licznik czasu pracy pompy 1 
7. Licznik czasu pracy pompy 2 
8. Tryb Auto – 0 – Ręka Pompy 1 
9. Tryb Auto – 0 – Ręka Pompy 2 
10. Potwierdzenie załączenia pompy 1 
11. Potwierdzenie załączenia pompy 2 
12. Zalanie komory (pływak) 
13. Włamanie – zadziałanie wyłącznika krańcowego drzwi szafki 
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14. Aktualny poziom ścieków zmierzony sondą hydrostatyczną 
15. Pobór prądu pomp - opcjonalnie. 
 
6. Wymagania dotyczące systemu sterowania i monitorowania przepompowni w trybie on-line 
z wykorzystaniem technologii GPRS 
Szafa sterownicza wyposażona zostanie w specjalistyczny układ MT151 umożliwiający 
monitorowanie oraz sterowanie przepompownią ścieków w trybie on-line z wykorzystaniem 
transmisji GPRS. Ponadto układ umożliwia wysyłanie krótkich wiadomości tekstowych. System 
sterowania i monitorowania projektowanych przepompowni należy połączyć z istniejącym 
systemem sterowania na stacji dyspozytorskiej. Operatorem systemu sterowania i monitorowania 
przepompowni z wizualizacją pracy w trybie on-line z wykorzystaniem technologii GPRS jest 
Przedsiębiorstwo Wielobranżowe Margo, Marek Goliński, 63-230 Witaszyce, ul. Żużlowa 2. 
 
7. Specyfikacja techniczna szafy sterowniczej montowanej na zewnątrz  
7.1. Obudowa 
Szafa sterownicza wykonana z tworzywa sztucznego o wymiarach 600 x 800 x 300mm. Zapewnia 
stopień ochrony co najmniej IP54. Szafa wyposażona jest w drzwi wewnętrzne przystosowane do 
montażu aparatury sterowniczej, oraz płytę montażową. Szafa mocowana do cokołu. 
 
7.2. Standardowe wyposażenie szafy sterowniczej 
Standardowe wyposażenie szafy sterowniczej obejmuje: 
- Gniazdo agregatu – umiejscowione na bocznej ścianie szafy sterowniczej 
- Przełącznik rodzaju zasilania (sieć – 0 – agregat) 
- Gniazdo 230VAC 
- Gniazdo 24VAC 
- Transformator bezpieczeństwa 230/24V 
- Zabezpieczenie przeciwprzepięciowe modułu telemetrycznego (klasa C) 
- Zabezpieczenie nadmiarowo-prądowe wszystkich obwodów odbiorczych 
- Wyłączniki silnikowe z wyzwalaczem termicznym i magnetoelektrycznym 
- Amperomierze do pomiaru natężenia prądu 
- Liczniki czasu pracy pomp 
- Specjalizowany moduł telemetryczny łączący w sobie funkcjonalność sterownika PLC i modemu 
GSM/GPRS z zainstalowanym oprogramowaniem do dedykowanego sterowania pracą 
przepompowni i transmisji danych w trybie on-line, w technologii GPRS z przepompowni do stacji 
operatorskiej. Struktura oprogramowania wewnętrznego modułu musi zapewniać stworzenie 
zamkniętej sieci złożonej z monitorowanych obiektów oraz stacji dyspozytorskiej. Dwa pływaki do 
sygnalizacji stanów alarmowych MAC-3 
- Hydrosonda SG-25S firmy APLISENS 
- Styczniki mocy do rozruchu pomp 
- Czujnik kolejności i zaniku faz 
- Zasilacz 230V AC / 24VDC do zasilania modułu telemetrycznego 
- Akumulator 12V/1.2Ah do podtrzymania pracy sterownika w przypadku braku zasilania 
podstawowego 
 
7.3. Zasada działania układu automatyki szafki i funkcje realizowane przez oprogramowanie 
modułu telemetrycznego 
Układ automatyki szafki wykorzystuje do sterowania pracą pomp sygnały z sondy hydrostatycznej. 
Wyróżniamy tryb pracy szafy: 
- Praca normalna – sterowanie pracą przepompowni realizowane jest przez sterownik 
zintegrowany w module telemetrycznym. Poziomu załączania i wyłączania pomp zapamiętane są 
w pamięci nieulotnej sterownika. Regulacja poziomów odbywa się z komputera stacji 
dyspozytorskiej. Do pomiaru poziomu wykorzystywany jest sygnal analogowy 4-20mA z sondy 
hydrostatycznej. 
- Praca w trybie ręcznym – załączanie i wyłączanie pomp z wykorzystaniem przełączników na 
drzwiach szafy. 
Funkcje realizowane przez oprogramowanie modułu telemetrycznego: 
- Naprzemienna praca pomp 
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Sterownik w każdym cyklu roboczym załącza pompę, która w poprzednim cyklu nie pracowała. W 
przypadku awarii jednej z pomp następuje automatyczne wyłączenie sterowania pracą pompy 
uszkodzonej i załączenie pompy sprawnej 
- Równoległa praca pomp 
Oprogramowanie sterownika modułu telemetrycznego uniemożliwia równoczesną pracę 2 pomp. 
- Załączenie pompy lub pomp po upływie zadanego okresu czasu. Funkcja tzw. Zalegania medium 
Kolejną funkcją realizowana przez oprogramowanie sterownika jest automatyczne załączanie 
pompy po upływie zadanego okresu czasu (standardowo 3 godziny), pomimo że poziom ścieków 
w komorze nie osiągnął jeszcze wartości określanej jako „poziom maksimum". 
- Automatyczne przełączanie pomiędzy załączonymi pompami 
Kolejną przydatną funkcją realizowana przez oprogramowanie sterownika jest automatyczne 
przełączanie pomiędzy pompami podczas ich pracy, co zapewnia równomierne zużycie pomp. W 
celu wyeliminowania zjawiska nadmiernego zużycia jednej z pomp, oprogramowanie sterownika 
posiada dodatkową funkcję dynamicznej zmiany aktualnie załączonej pompy, po upływie 
zadanego okresu czasu (typowo 20 minut). Wówczas w przypadku, gdy aktualnie załączona 
pompa ulegnie „zapchaniu" po zaprogramowanym okresie czasu nastąpi przełączenie na sprawną 
pompę. 
- Podłączenie do portu zewnętrznego modułu telemetrycznego urządzeń dodatkowych typu 
przepływomierz elektromagnetyczny lub licznik energii elektrycznej 
- Transmisja danych w trybie on-line z pompowni do stacji dyspozytorskiej z wykorzystaniem 
technologii GPRS 
- Wybór rodzaju zasilania (podłączenie agregatu) 
Podstawowym układem pracy rozdzielnicy jest praca z zasilaniem z sieci energetycznej. 
Rozdzielnica przystosowana jest do pracy z agregatu prądotwórczego jako alternatywnego źródła 
zasilania. 
- Układ kontroli kolejności i zaniku faz 
- Sygnalizacja optyczno-akustyczna 
 
7.4. Kontrola temperatury wewnątrz szafy sterowniczej 
Rozdzielnica posiada wewnętrzny układ grzewczy w postaci grzałki elektrycznej i regulatora 
temperatury TH, utrzymującym zadaną temperaturę wewnątrz na poziomie dodatnim. 
 
7.5. Samoczynne startowanie w przypadku zaniku i powrotu zasilania 
Funkcja aktywna tylko w trybie automatycznym. Elementem odpowiedzialnym za realizację tej 
funkcji jest sterownik modułu telemetrycznego. 
 
7.6. Wybór trybu pracy 
Praca pomp może odbywać się w trzech trybach: 
- AUTO – cykl pracy automatycznej realizowanej przez sterownik, 
- Ręka – cykl pracy ze sterowaniem ręcznym 
 
7.7. Liczniki czasu pracy pomp 
 
7.8. Odczyt natężenia prądu płynącego przez pompy 
 
7.9. Wizualizacja bezpośrednia pracy przepompowni 
Aparatura sterownicza, umieszczona na drzwiach wewnętrznych umożliwia określenie aktualnego 
stanu pracy przepompowni. Opis zdarzeń możliwych do odczytania: 
- praca pompy 1 - podświetlony przycisk START pompy 1, wskazanie na amperomierzu pompy 1, 
zatrzymanie pompy 1 - podświetlony przycisk STOP pompy 1, 
- awaria pompy 1— nie podświetlone przyciski: START, STOP pompy 1, aktywna sygnalizacja 
optyczno — akustyczna, podświetlony przycisk P.KAS. brak wskazań na amperomierzu, 
- praca pompy 2— analogicznie do pompy 1 
- awaria pompy 2 — analogicznie do pompy 1 
- wystąpienie zdarzenia alarmowego — aktywna sygnalizacja optyczno-akustyczna, podświetlony 
przycisk P.KAS., 
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- tryb pracy pomp - wskazanie główki przełącznika S1 lub 52 na odpowiedni opis (AUTO, 0, 
RĘKA). 
 
 
7.10. Zabezpieczenie przeciwporażeniowe 
Zabezpieczenie przeciwporażeniowe zrealizowane jest przez samoczynne, szybkie wyłączenie 
zasilania w nieprzekraczalnym czasie 0,4 sek. zgodnie z normą PN-921E-05009. 
 
7.11. Zabezpieczenie przeciążeniowe i zwarciowe 
Obwody odbiorcze zabezpieczone są wyłącznikami nadmiarowo-prądowymi typ C60N o 
charakterystyce B i C. 
 
7.12. Rozruch pomp 
Dla pomp do mocy 5.5 kW rozruch bezpośredni, pompy o mocy ≥ 5,5 kW za pomocą urządzeń 
soft-start. Elementem załączającym są styczniki (np. Q1 i Q2). Pompy zabezpieczone są 
wyłącznikami silnikowymi. 
 
8. Specyfikacja modułu telemetrycznego zainstalowanego w szafie sterowniczej 
Moduł telemetryczny musi być wyposażony w modem GSM z funkcją transmisji danych w trybie 
GPRS oraz sterownik PLC umożliwiający realizacje funkcji sterowania pracą przepompowni 
ścieków. 
Minimalne zasoby wejściowe sterownika: 
- 13 wejść dwustanowych (detekcja sygnałów wejściowych) 
- 3 wyjścia dwustanowe (sterowanie pompami oraz sygnalizacją optyczno-akustyczną) 
- 2 izolowane galwanicznie wejścia analogowe (zakres 4-20mA) umożliwiające podłączenie 
sygnały z sondy hydrostatycznej i innego urządzenia pomiarowego (pomiar prądu, ciśnienia, itp.) 
- port do komunikacji cyfrowej (standard RS232 lub USB) umożliwiający lokalny odczyt stanu 
rejestrów sterownika, zmianę programu, itd. 
- dodatkowy, izolowany galwanicznie port do komunikacji cyfrowej, pracujący w standardzie 
fizycznym E1A-RS4232/485 w oparciu o protokół Modus RTU umożliwiający podłączenie 
zewnętrznego urządzenia pomiarowego, np. przepływomierz elektromagnetyczny lub licznik 
energii elektrycznej, itp. 
- wbudowany zegar czasu rzeczywistego 
Moduł telemetryczny musi być ponadto wyposażony w gniazdo do karty SIM. Oprogramowanie 
modułu. musi gwarantować szybkie zalogowanie i utrzymanie stabilnego stanu zalogowania do 
dedykowanego APN wraz z mechanizmami ochrony przed dostępem osób niepowołanych. 
 
9. Specyfikacja systemu sterowania i monitorowania pracy przepompowni w trybie on-line z 
wykorzystaniem technologii GPRS 
System sterowania i monitorowania przepompowni ścieków musi realizować następujące funkcje: 
- ciągła analiza stanu sterowanych i monitorowanych przepompowni w trybie on-line z 
wykorzystaniem technologii GPRS. Maksymalne opóźnienie w transferze danych pomiędzy 
obiektem, a stacją dyspozytorską nie może przekroczyć 10 sekund. Dane wchodzące do systemu 
muszą być znakowane stemplem czasowym pobranym z zegara czasu rzeczywistego w 
sterowniku. 
- wizualna prezentacja aktualnego statusu przepompowni (stany sygnałów dwustanowych, 
analogowych oraz dodatkowych urządzeń podłączonych do portu RS232/485) 
- generowanie krzywych zmian poziomu ścieków w komorze, o zadaną zmianę poziomu i 
opcjonalnie wartości prądu pomp. Próbkowanie krzywej poziomu, a zatem i generowanie do 
systemu informacji o przyroście ścieków musi być dopasowane do dynamiki procesu. Proces 
próbkowania musi zapewnić dokładne odwzorowanie zmian poziomu. Pod krzywą zmian 
poziomów należy przedstawić cykle pracy pomp. Wymagana jest możliwość powiększania 
wybranego fragmentu wykresu oraz prezentacji na wykresie znaczników zdarzeń zachodzących na 
obiekcie, jak i pełnego statusu obiektu dla każdego analizowanego zdarzenia. 
- analiza czasu pracy pomp oraz ilości załączeń w cyklu godzinowym, dobowym i miesięcznym 
- analiza przepływu przepompowni – rzeczywistego jeśli na przepompowni jest przepływomierz 
elektromagnetyczny lub szacowany w przypadku braku przepływomierza 
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- generowanie raportów godzinowych, dobowych, tygodniowych i miesięcznych z czasu pracy 
pomp, ilości załączeń, przepływów 
- analiza wszystkich zdarzeń zachodzących na monitorowanym obiekcie z dostępem do danych 
archiwalnych bez ograniczeń czasowych (funkcja tzw. czarnej skrzynki) 
- generowanie raportów zdarzeń alarmowych 
- zdalne sterowanie pracą przepompowni, tj. zdalne załączanie lub blokowanie pracy pomp, 
generowanie zdarzenia na żądanie, możliwość zdalnego "odstawienia" pompy w przypadku 
wystąpienia awarii 
- możliwość zdalnego zablokowania pracy przepompowni – również od pływaków alarmowych, w 
celu zapewnienia bezpieczeństwa przy pracach serwisowych 
- miesięczny koszt opłat ponoszonych z tytułu transmisji danych w trybie GPRS dla jednej 
przepompowni nie może przekraczać 10,- zł netto 
- miesięczny koszt opłat ponoszonych z tytułu transmisji danych w trybie GPRS dla jednej stacji 
dyspozytorskiej nie może przekraczać 20,- zł netto 
- z uwagi na bezpieczeństwo danych należy je przechowywać na dysku twardym dedykowanego 
celom wizualizacji komputera zlokalizowanego na, terenie dyspozytorni. Nie dopuszcza się 
przechowywania danych na serwerach zewnętrznych, tzw. hostingowych. 
- gromadzone w bazie dane muszą być regularnie archiwizowane na dodatkowym nośniku. Proces 
archiwizacji danych nie powinien wymagać dodatkowych działań ze strony operatora — pełna 
automatyzacja procesu. 
- z uwagi na niezawodność pracy systemu i zapewnienie ciągłości transferu danych nie dopuszcza 
się wykorzystania publicznych APN-ów. Należy wykorzystać dedykowany, stabilny APN. 
- system wraz z programami dodatkowymi musi być zabezpieczony przed nieuprawnionym 
uruchomieniem przy pomocy specjalnego klucza zabezpieczającego, podłączanego do portu USB 
komputera z zainstalowanym systemem 
- możliwość zmiany poziomów roboczych z poziomu aplikacji po zalogowaniu się na konto 
użytkownika z odpowiednimi prawami dostępu 
- dostęp do wizualizacji z dowolnej przeglądarki internetowej – zarówno na komputerze jak i 
aplikacjach mobilnych, bez instalowania dodatkowego oprogramowania, tzw. Wtyczek (plug-in’ów).  
 
10. Zagospodarowanie terenu  
Zagospodarowanie terenu przepompowni pozostanie bez zmian wymieniony zostanie właz 
pompowni oraz szafla sterownicza na nową w zmienionej lokalizacji.  
 
3. WYMAGANIA DOTYCZĄCE SPRZĘTU I MASZYN 
3.1. Ogólne wymagania  dotyczące sprzętu  podane zostały w  ST Kod  CPV 45000000-7  
„Wymagania ogólne” pkt 3 
Do  wykonania  robót  należy  stosować  jedynie  taki  sprzęt,  który  nie  spowoduje  
niekorzystnego  wpływu  na jakość wykonywanych robót. Sprzęt używany do robót powinien być 
zgodny z ofertą Wykonawcy i powinien odpowiadać pod względem typów i ilości wskazaniom 
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robót, zaakceptowanym przez inwestora.                     
W przypadku braku ustaleń w takich dokumentach sprzęt powinien być uzgodniony                               
i zaakceptowany przez inwestora. 
Sprzęt stosowany do wykonania robót musi być utrzymywany w dobrym stanie i gotowości                 
do pracy, oraz spełniać normy ochrony środowiska i przepisy dotyczące jego użytkowania. 
Wykonawca  powinien  dostarczyć  kopie  dokumentów  potwierdzających  dopuszczenie  sprzętu  
do użytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. 
Jeżeli  dokumentacja  projektowa  lub  ST  przewidują  możliwość  wariantowego  użycia  sprzętu  
przy wykonywanych  robotach,  wykonawca  powiadomi  inwestora  o  swoim  zamiarze  wyboru            
i  uzyska  jego akceptację przed użyciem sprzętu. Wybrany sprzęt, po akceptacji nie może być 
później zmieniany bez jego zgody. 
4. WYMAGANIA DOTYCZĄCE TRANSPORTU 
4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu podane zostały w St Kod CPV 45000000-7 
"Wymagania ogólne" pkt 4 
4.2. Wymagania dotyczące przewozu studzienek kanalizacyjnych - zbiorników 
przepompowni 
4.2.1. Wymagania dotyczące przewozu studzienek kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych 
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Studzienki podczas transportu muszą być zabezpieczone przed uszkodzeniem. Powinny być 
ułożone ściśle obok  siebie  i  zabezpieczone  przed  przesuwaniem  się  (wyłącznie  materiałami  
niemetalowymi  –  najlepiej taśmami parcianymi). 
Powierzchnie pojazdów przewożących studzienki muszą być równe i pozbawione ostrych lub 
wystających krawędzi. 
4.2.2. Wymagania dotyczące przewozu studzienek kanalizacyjnych prefabrykowanych i ich 
elementów prefabrykowanych 
Studzienki  kanalizacyjne  prefabrykowane  należy  przewozić  w  pozycji  ich  wbudowania.  
Podczas  transportu muszą  być  zabezpieczone  przed  możliwością  przesunięcia  się.  Przy  
transporcie  prefabrykatów  w  pozycji pionowej na kołowych środkach transportu powinny być one 
układane na elastycznych podkładach. 
4.3. Składowanie materiałów 
4.3.1. Składowanie elementów prefabrykowanych 
Elementy prefabrykowane należy składować na placu składowym o wyrównanej i odwodnionej 
powierzchni. Prefabrykaty drobnowymiarowe mogą być układane w stosach o wysokości do 1,80 
m. Stosy powinny być zabezpieczone przed przewróceniem.  
5. WYMAGANIA DOTYCZĄCE WYKONANIA ROBÓT 
5.1. Ogólne zasady wykonania robót podane zostały w ST Kod CPV 45000000-7 
„Wymagania ogólne” pkt 5 
5.2. Warunki przystąpienia do robót 
Przed przystąpieniem do montażu przepompowni ścieków należy: 
– dokonać geodezyjnego wytyczenia lokalizacji przepompowni 
– wykonać wykopy z ewentualnym umocnieniem ich ścian zgodnie z PN-BN10736:1999, 
– obniżyć  poziom  wody  gruntowej  na  czas  wykonywania  robót  podstawowych  (w  przypadku  
wystąpienia wysokiego poziomu wód gruntowych lub opadowych), 
– przygotować podłoże pod przepompownie zgodnie z dokumentacją. 
5.3. Montaż przepompowni 
Na montaż przepompowni ścieków składają się następujące roboty: 
- wykonanie podsypki z kruszyw naturalnych grub 10cm 
- wykonanie fundamentu betonowego grub 20cm 
- posadowienie zbiorników przepompowni  
- wykonanie otuliny betonowej dociążającej zbiorniki polimerowe 
- montaż urządzeń i armatury w zbiorniku przepompowni 
 
6. KONTROLA JAKOŚCI ROBÓT 
6.1. Ogólne zasady kontroli jakości robót podane zostały w ST Kod CPV 45000000-7 
„Wymagania ogólne” pkt 6 
6.2. Kontrolę wykonania przepompowni należy przeprowadzić zgodnie z zaleceniami 
określonymi w zeszycie nr 9 „Warunków Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci 
Kanalizacyjnych” pkt 7 „Kontrola i badania przy odbiorze”. 
Szczelność  zbiorników  wraz  z  podłączeniami  należy  zbadać  zgodnie  z  zasadami  
określonymi  w  PN-EN 1610:2002. Badanie to powinno być przeprowadzone z użyciem wody 
(metoda W). Zbiornik przepompowni spełnia wymagania określone w normie, gdy spadek ciśnienia 
zmierzony po upływie czasu badań jest mniejszy niż określony w tabeli 3 PN-EN 1610:2002. 
Wymagania  dotyczące  badania  szczelności  przy  pomocy  wody,  są  spełnione,  jeżeli  ilość  
wody  dodanej (podczas wykonywania badań) nie przekracza: 
– 0,40 l/m2 w czasie 30 min. dla zbiorników przepompowni, 
– m2 odnosi się do wewnętrznej powierzchni zwilżonej zbiorników. 
 
 
7. WYMAGANIA DOTYCZĄCE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBÓT 
7.1. Ogólne zasady obmiaru robót podane zostały w ST Kod CPV 45000000-7 „Wymagania 
ogólne” pkt 7 
7.2. Jednostki i zasady obmiaru robót 
Obmiar  robót  będzie  określać  faktyczny  zakres  wykonanych  robót,  zgodnie  z  dokumentacją  
projektową  i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. 
7.2.1. Jednostki i zasady obmiaru robót tymczasowych 
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Robotami tymczasowymi przy montażu przepompowni są roboty ziemne (wykopy), umocnienia ich 
pionowych ścian oraz zasypanie z zagęszczeniem gruntu.  
Zasady  obmiaru  tych  robót  należy  przyjąć  takie  same  jak  dla  robót  ziemnych  określone  w  
odpowiednich katalogach. 
Jednostkami obmiaru są: 
– wykopy i zasypka – m3 
– umocnienie ścian wykopów – m2 
– wykonanie podłoża – m3 (lub m2 i grubość warstwy w m). 
7.2.2. Jednostki i zasady obmiaru robót podstawowych 
Obmiaru robót podstawowych dokonuje się oddzielnie dla każdego zbiornika przepompowni. 
Podłoża  pod  przepompownie  obmierza  się  w  metrach  kwadratowych,  a  obetonowanie                
w  metrach sześciennych zużytego betonu. 
Przepompownie  z  prefabrykatów  betonowych  i  tworzyw  sztucznych  określa  się                             
w  kompletach  zależnie  od średnicy i głębokości.  
Głębokość przepompowni określa się jako różnicę rzędnych włazu i dna zbiornika. 
 
8. SPOSÓB ODBIORU ROBÓT 
8.1. Ogólne zasady odbioru robót podano w ST Kod CPV 45000000-7 „Wymagania ogólne”  
8.2.  Badanie  przy  odbiorze  sieci  kanalizacyjnych  należy  przeprowadzić  zgodnie                             
z  ustaleniami podanymi w pkt. 7.2. WTWiO sieci kanalizacyjnych 
8.3. Badania przy odbiorze – rodzaje badań 
Badania przy odbiorze przepompowni ścieków zależne są od rodzaju odbioru technicznego robót. 
Odbiory techniczne  robót  składają  się  z  odbioru  technicznego  częściowego  dla  robót  
zanikających  i  odbioru technicznego końcowego po zakończeniu budowy. 
Badania przy odbiorze powinny być zgodne z PN-EN 1610. 
8.4. Odbiór techniczny częściowy 
Badania przy odbiorze technicznym częściowym polegają na: 
– zbadaniu zgodności usytuowania i parametrów przepompowni z dokumentacją. Dopuszczalne 
odchylenie w planie osi  od osi wytyczonej nie powinno przekraczać ±2 cm. Dopuszczalne 
odchylenie rzędnych  od przewidzianych w projekcie nie powinno przekraczać ±1 cm, 
– zbadaniu podłoża naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku 
naruszenia podłoża naturalnego, sposób jego zagęszczenia powinien być uzgodniony                           
z projektantem lub nadzorem, 
– zbadaniu podłoża wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubości i rodzaju, zgodnie                         
z dokumentacją, 
– zbadaniu  materiału  ziemnego  użytego  do  podsypki  i  obsypki  przewodu,  który  powinien  
być  drobny  i średnioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiał ten powinien być zagęszczony, 
– zbadaniu szczelności. Badanie szczelności należy przeprowadzić zgodnie z PN-EN 1610 dla 
kanalizacji grawitacyjnej. 
Wyniki  badań,  powinny  być  wpisane  do  dziennika  budowy,  który  z  protokołem  próby  
szczelności, inwentaryzacją  geodezyjną  (dopuszcza  się  inwentaryzację  szkicową)  oraz  
certyfikatami  i  deklaracjami zgodności  z  polskimi  normami  i  aprobatami  technicznymi,  
dotyczącymi  zbiorników  przepompowni  i  jej wyposażenia jest przedłożony podczas spisywania 
protokołu odbioru technicznego – częściowego (załącznik 1), który stanowi podstawę do decyzji              
o możliwości odbioru danej przepompowni ścieków. 
Wymagane  jest  także  dokonanie  wpisu  do  dziennika  budowy  o  wykonaniu  odbioru  
technicznego częściowego. Kierownik budowy jest zobowiązany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo 
budowlane, przy odbiorze technicznym – częściowym  zgłosić inwestorowi do odbioru roboty 
ulegające zakryciu, zapewnić dokonanie prób i sprawdzenie  przewodu,  zapewnić  geodezyjną 
inwentaryzację  przewodu,  przygotować  dokumentację powykonawczą. 
8.5. Odbiór techniczny końcowy 
Badania przy odbiorze technicznym końcowym polegają na: 
– zbadaniu zgodności dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym i inwentaryzacją 
geodezyjną,  
– zbadaniu zgodności protokołu odbioru wyników badań stopnia zagęszczenia gruntu zasypki 
wykopu, 
– zbadaniu protokołów odbiorów prób szczelności zbiorników przepompowni. 
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Wyniki badań powinny być wpisane do dziennika budowy, który z: 
– protokołami odbiorów technicznych częściowych  
– projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy,  
– wynikami badań stopnia zagęszczenia gruntu zasypki wykopu, 
– inwentaryzacją geodezyjną, 
– protokołem szczelności 
należy przekazać inwestorowi wraz z wykonaną siecią kanalizacyjną. 
Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego 
końcowego. Teren po budowie przewodu kanalizacyjnego powinien być doprowadzony                      
do pierwotnego stanu. Kierownik budowy przekazuje inwestorowi instrukcję obsługi określonego 
systemu kanalizacyjnego. Kierownik budowy jest zobowiązany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2 ustawy 
Prawo budowlane, przy odbiorze końcowym złożyć oświadczenia: 
– o wykonaniu przewodu kanalizacyjnego zgodnie z dokumentacją projektową i warunkami 
pozwolenia na budowę, 
– o doprowadzeniu do należytego stanu i porządku terenu budowy, a także – w razie korzystania – 
ulicy i sąsiadującej z budową nieruchomości. 
 
9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBÓT 
9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności podano w ST Kod CPV 45000000-7 
„Wymagania ogólne” pkt 9 
9.2. Zasady rozliczenia i płatności 
Rozliczenie robót montażowych może być dokonane jednorazowo po wykonaniu pełnego zakresu 
robót i ich końcowym odbiorze lub etapami określonymi w umowie, po dokonaniu odbiorów 
częściowych robót. 
Ostateczne  rozliczenie  umowy pomiędzy zamawiającym  a wykonawcą  następuje  po  dokonaniu  
odbioru końcowego.  
Podstawę rozliczenia oraz płatności wykonanego i odebranego zakresu robót stanowi wartość tych 
robót obliczona na podstawie: 
– określonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilości robót 
potwierdzonych przez zamawiającego lub 
– ustalonej w umowie kwoty ryczałtowej za określony zakres robót. 
Ceny  jednostkowe  wykonania  robót  lub  kwoty  ryczałtowe  obejmujące  roboty  montażowe  
sieci kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych uwzględniają: 
– przygotowanie stanowiska roboczego, 
– dostarczenie materiałów, narzędzi i sprzętu, 
– obsługę sprzętu nieposiadającego etatowej obsługi, 
– przenoszenie podręcznych urządzeń i sprzętu w miarę postępu robót, 
– wykonanie robót ziemnych, 
– montaż rurociągów i obiektów sieciowych i urządzeń, 
– wykonanie prób szczelności, 
– usunięcie wad i usterek powstałych w czasie wykonywania robót, 
– doprowadzenie terenu po budowie przewodów kanalizacyjnych do stanu pierwotnego. 
 
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu 
9.3.1. Koszt wybudowania objazdów/przejazdów i organizacji ruchu obejmuje: 
– opracowanie  oraz  uzgodnienie  z  odpowiednimi  instytucjami  projektu  organizacji  ruchu                
na  czas  trwania budowy, oraz jego aktualizację stosownie do postępu robót, 
– ustawienie  tymczasowego  oznakowania  i  oświetlenia  zgodnie  z  zatwierdzonym  projektem  
organizacji ruchu i wymaganiami bezpieczeństwa ruchu, 
– opłaty za zajęcia terenu, - przygotowanie terenu, 
– konstrukcję tymczasowej nawierzchni, ramp, chodników, krawężników, barier, oznakowań                  
i drenażu, 
– tymczasową przebudowę urządzeń obcych. 
9.3.2. Koszt utrzymania objazdów/przejazdów i organizacji ruchu obejmuje: 
– oczyszczanie,  przestawianie,  przykrycie  i  usunięcie  tymczasowych  oznakowań  pionowych,  
poziomych, barier i świateł, 
– utrzymanie płynności ruchu publicznego. 
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9.3.3. Koszt likwidacji objazdów/przejazdów i organizacji ruchu obejmuje: 
– usunięcie wbudowanych materiałów i oznakowań, 
– doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego. 
9.3.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdów, przejazdów i organizacji ruchu ponosi 
Wykonawca. 
 
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA 
 
10.1. Ustawy 
– Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. – Prawo budowlane (Dz. U. 2020 r. poz. 1333). 

– Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. – Prawo zamówień publicznych (Dz. U. 2019 poz. 1843) 

– Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. – o wyborach budowlanych (Dz. U. 2020 poz. 215). 

– Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. – o ochronie przeciwpożarowej (Dz. U. 2019 poz. 1372). 

– Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. – o dozorze technicznym (Dz. U. 2019 poz. 667.). 

– Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. – Prawo ochrony środowiska (Dz. U. 2019 poz. 1396). 

– Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. – o drogach publicznych (Dz. U. 2020 poz. 470). 

– Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. – o zbiorowym zaopatrzeniu w wodę i zbiorowym 
odprowadzeniu ścieków (Dz. U. 2019 poz. 1437). 
 
10.2. Rozporządzenia 
– Ustawa z dnia 13 czerwca 2013 r. o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych oraz ustawy o 
systemie oceny zgodności (Dz. U. 2013 poz. 898). 
– Rozporządzenie Ministra Pracy i Polityki Społecznej z dnia 26 września 1997 r. – w sprawie 
ogólnych przepisów bezpieczeństwa i higieny pracy (Dz. U. 2003, Nr 169, poz. 1650). 
– Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. – w sprawie bezpieczeństwa                 
i higieny pracy podczas wykonywania robót budowlanych (Dz. U. 2003 Nr 47, poz. 401). 
– Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. – w sprawie informacji 
dotyczącej bezpieczeństwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeństwa i ochrony zdrowia            
(Dz. U. 2003 Nr 120, poz. 1126). 
– Rozporządzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie 
sposobu deklarowania właściwości użytkowych wyrobów budowlanych oraz sposobu znakowania 
ich znakiem budowlanym (Dz.U. 2016 poz. 1966) 
- Ustawa z dnia 25 czerwca 2015 r. o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych, ustawy - Prawo 
budowlane oraz ustawy o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych oraz ustawy o systemie oceny 
zgodności (Dz.U. 2015 poz. 1165) 
– Rozporządzenie  Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia  2004 r. – zmieniające  rozporządzenie  
w sprawie dziennika budowy, montażu i rozbiórki, tablicy informacyjnej oraz ogłoszenia 
zamawiającego dane dotyczące bezpieczeństwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. 2004 Nr 198, 
poz. 2042). 
– Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 września 2004 r. – w sprawie szczegółowego 
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robót 
budowlanych oraz programu funkcjonalno-użytkowego (t.j. Dz. U. 2013, poz. 1129). 
 
10.3. Normy 
1. PN-EN 1610:2002 
Budowa i badania przewodów kanalizacyjnych 
2. PN-EN 752-1:2000 
Zewnętrzne systemy kanalizacyjne. Pojęcia ogólne i definicje 
3. PN-EN 752-2:2000 
Zewnętrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania 
4. PN-EN 1401-1:1999 
Systemy  przewodowe  z  tworzyw  sztucznych.  Podziemne  bezciśnieniowe  systemy  
przewodowe  z niezmiękczonego  polichlorku  winylu (PVC-U)  do  odwadniania  i  kanalizacji.  
Wymagania  dotyczące  rur, kształtek i systemu 
5.  PN-ENV 1401-3:2002 (U) 
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Systemy  przewodów  rurowych  z  tworzyw  sztucznych  do  podziemnej  bezciśnieniowej  
kanalizacji deszczowej  i  ściekowej.  Nieplastyfikowany  polichlorek  winylu  (PVC-U).  Część  3:  
Zalecenia  dotyczące wykonania instalacji 
6. PN-EN 1852-1:1999 
Systemy  przewodowe  z  tworzyw  sztucznych.  Podziemne  bezciśnieniowe  systemy  
przewodowe  z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczące rur, 
kształtek i systemu 
7. PN-EN 1852N1:1999/A1:2004 
Systemy  przewodowe  z  tworzyw  sztucznych.  Podziemne  bezciśnieniowe  systemy  
przewodowe  z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczące rur, 
kształtek i systemu (Zmiana A1) 
8.  PN-ENV 1852-2:2003 
Systemy  przewodów  z  tworzyw  sztucznych  do  podziemnej  bezciśnieniowej  kanalizacji  
deszczowej  i sanitarnej. Polipropylen (PP). Część 2: Zalecenia dotyczące oceny zgodności 
9. PN-EN 588-1:2000 
Rury włókno-cementowe do kanalizacji. Rury, złącza i kształtki do systemów grawitacyjnych 
10. PN-EN 588-2:2000 
Rury włókno-cementowe do kanalizacji. Cześć 2: Studzienki włazowe i niewłazowe 
11. PN-EN 124:2000 
Zwieńczenia  wpustów  i  studzienek  kanalizacyjnych  do  nawierzchni  dla  ruchu  pieszego                  
i  kołowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakością 
12. PN-64/H-74086 
Stopnie żeliwne do studzienek  kontrolnych 
13. PN-B PN-EN 13598-2:2009 
Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne 
14. PN-B 12037:1998 
Wyroby budowlane ceramiczne. Cegły kanalizacyjne 
15. PN-EN 476:2001 
Wymagania ogólne dotyczące elementów stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej 
16. PN-EN 681-1:2002 
Uszczelnienia z elastomerów. Wymagania materiałowe dotyczące uszczelek złączy rur 
wodociągowych i odwadniających. Część 1: Guma 
17. PN-EN 681-2:2002 
Uszczelnienia z elastomerów. Wymagania materiałowe dotyczące uszczelek złączy rur 
wodociągowych i odwadniających. Część 2: Elastomery termoplastyczne 
 


