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1 CZESC OGOLNA - WYMAGANIA OGOLNE

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST), nazwa obiektu budowlanego.

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogdélne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zostang
wykonane w ramach zadania: ,,Budowa boiska wielofunkcyjnego, biezni lekkoatletycznej, skoczni
do skoku w dal, rzutnia do pchnigcia kulg w ramach zadania Modernizacja obiektéw sportowych w
Zateczu Matym” na dziatce o nr. 1126/1, 1126/2, 1129, obr. Zatgcze Mate, gm. Patnéw.

1.1.1 Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ dokumentéw przetargowych i nalezy je stosowac¢ w
zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w punkcie 2

1.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
Prace towarzyszace sg to prace niezb¢dne do wykonania robét podstawowych:
- roboty ziemne,

- roboty dotyczace wykonania prac porzadkowych,

1.3 Informacje o terenie budowy - Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie o roboty budowlane przekaze protokolarnie
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumentacj¢ projektowg i ST.

Wykonawca jest zobowigzany zawiadomi¢ o zamierzonym terminie rozpoczecia robot
budowlanych Inspektora nadzoru, Projektanta i Inwestora,

1.3.2 Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢: plan zagospodarowania terenu,
rzuty kondygnacji, charakterystyczne przekroje i opisy w zakresie wymaganym do opisu
przedmiotu zamoéwienia na wykonanie robot budowlanych oraz informacje¢ dotyczaca
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu Umowy peilng dokumentacj¢ projektowa
pozwalajaca w stopniu bardzo doktadnym i jednoznacznym na realizacj¢ robot budowlanych.

1.3.3 Zgodnosé robot 7z Dokumentacjq Projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowia czes¢ umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczegdlnione choc¢by w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w
dokumentacji projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis
wymiaréw wazniejszy jest od odczytéw ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatéw 1 elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego



przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa
lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.3.4 Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpieczenie chodnikow i jezdni itp.)

Wykonawca jest zobowigzany do przejecie placu budowy, zabezpieczenie terenu budowy w
okresie trwania realizacji budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot, oznakowanie
zgodnie z wymogami prawa budowlanego.

Tablica informacyjna powinna zawierac:

1) okreslenie rodzaju budowy,

2) adres budowy,

3) oznaczenie inwestora i wykonawcy robot, z ich adresami i telefonami,

4) imiona i nazwiska oraz adresy 1 numery telefonéw kierownika budowy, projektanta
1 inspektora nadzoru budowlanego,

5) numery telefonéw alarmowych.

Tablice informacyjng umieszcza si¢ w miejscu widocznym od strony drogi publicznej, na
WYys. hie mniejszej niz 2 m.

Wykonawca opracowuje projekt zagospodarowania placu budowy. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym ogrodzenia,
tablice ostrzegawcze, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét.

Ogrodzenie terenu budowy wykonuje si¢ w taki sposéb, aby nie stwarzato zagrozenia dla
ludzi 1 uniemozliwialo wejScie osobom nieupowaznionym. Wysoko$¢ ogrodzenia powinna
wynosi¢, co najmniej 1,5 m.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za utrzymanie placu budowy od momentu
przejecia placu budowy do odbioru koncowego. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wigczony w cen¢ umowna.

1.3.5 Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot
Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dziatania. W miar¢ postgpu robot, plac budowy powinien by¢
porzadkowany, usuwane zb¢dne materiaty, sprzet i zanieczyszczenia.

Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie miat szczeg6lny wzglad na:
1. Lokalizacje sktadowisk i1 drég dojazdowych.
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) mozliwo$cig powstania pozaru,

b) niszczeniem drzewostanu na terenie budowy i na terenie przylegtym.

1.3.6 Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprz¢t przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na budowie.



Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.3.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty
odpadowe uzyte do robot beda miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajagce brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na
srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode¢ na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organéw
administracji panstwowe;j.

1.3.8 Warunki bezpieczenstwa pracy

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza socjalno-
sanitarnego. Na terenie budowy nalezy urzadzi¢ wydzielone pomieszczenia szatni na odziez
robocza i1 ochronng, umywalni, jadalni i ustgpéw. W pomieszczeniach zamknie¢tych nalezy
zapewni¢ wymian¢ powietrza. Nie dopuszcza¢ do pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia. Wykonawca (kierownik budowy) umieszcza na budowie w widocznym
miejscu tablicy informacyjnej oraz ogloszenie zawierajace dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia.

Podejmowanie niezbgdnych dziatan uniemozliwiajacych wstep na budowg osobom
nieupowaznionym. Osoby przebywajace na stanowiskach pracy nad poziomem terenu powyzej I m.,
zabezpiecza si¢ balustrada, ktéra powinna si¢ sktada¢ z deski krawedziowej o wys. 0,15 m. i
poreczy ochronnej umieszczonej na wys. 1,1 m. Wolng przestrzen miedzy deska krawedziowa a
porecza wypelnia sie w sposob zabezpieczajacy pracownikdéw przed upadkiem z wysokosci.

1.3.9 Warunki dotyczgce organizacji ruchu

Stosownie do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego i 0séb zatrudnionych na terenie budowy, Wykonawca instaluje tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace oraz harmonogram i terminarz wykonania robot -zaakceptowany przez Inwestora.

Na terenie budowy obowiazuja szerokosci 1 nachylenia drég i pochylni komunikacyjnych dla
woOzkow 1 taczek.

1.4 OKkreslenia podstawowe - definicje pojeé i okreslen w celu jednoznacznego rozumienia
zapisow Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych.

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do nadzoru nad
realizacja robot i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania Robotami
1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.



Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.5 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH -
MATERIALOW.

1.5.1 Zrédta uzyskania materiatow

Materialy stosowane do wykonywania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, ST i obowigzujagcymi normami, posiada¢ odpowiednie aprobaty techniczne, atesty i
swiadectwa dopuszczenia do uzycia, oraz akceptacj¢ Inspektor Nadzoru. Przed wbudowaniem
materiatu Wykonawca powinien uzyska¢ akceptacje od Inspektora Nadzoru.

1.5.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
wtasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

1.5.3 Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materialy nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i niezaptaceniem.

1.5.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze, co najmniej 1 tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

1.6 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z ofertg

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowacé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujagce zachowania
odpowiednich norm zostang przez Inspektora Nadzoru niedopuszczone do robot.

1.7 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy



transporcie materialéw/sprzetu na i z terenu robot.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢é
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drég, placéw na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

1.8 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.
1.8.1 Ogdlne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
pozwoleniem na budowe, uzgodnieniami, wymaganiami ST, projektu organizacji robot,
wymaganiami technicznymi dla poszczegélnych rodzajéw robot wyszczegdlnionych w Slepym
kosztorysie oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajacego przygotowanie zawodowe do
petnienia samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (do kierowania, nadzoru 1 kontroli
rob6t budowlanych).

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektora Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokos$ci przez
Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robo6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektora Nadzoru uwzgledni wyniki badan
materiatldw 1 robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbag zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.9 OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Za jako$¢ wykonywanych robdt oraz zastosowanych elementéw 1 materialéw -
odpowiedzialny jest Wykonawca rob6t. W zakresie jego obowiazkéw przed przejgciem terenu
budowy jest opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inwestora projektu organizacji robot
zawierajacego: mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne oraz zamierzony Sposob
wykonania robét zgodnie z projektem i sztukg budowlang.

1.9.1 Projekt organizacji robot

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
Nadzoru projektu organizacji rob6t, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujgce wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru. Projekt organizacji rob6t bedzie zawierac:



a) czes¢ ogolng opisujacy:

- organizacje¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- BHP,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robét,

- system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jako$cia wykonywanych robét,

1.9.2 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg rob6t 1 jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek, badan materiatéw oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tam okreslone, Inspektora Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z Umow3.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.

1.9.3 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja: Certyfikat
na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow 1
dokumentéw technicznych, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikat zgodnosci z Polskag Norma lub
Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob, jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
1.9.4 Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1
beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcze;j
strony budowy.

Zataczone do Dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Pozostale dokumenty budowy.



Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz w/w, nastepujace dokumenty:
— pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
— protokoty odbioru robot,
— protokoty narad i ustalen,
— korespondencj¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

1.10 WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT
1.10.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6ét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i o
terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru
obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich rob6t. Biedne dane zostang poprawione wedilug instrukcji Inspektora
Nadzoru na pi$mie.

1.10.2 Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dokonywanie obmiaréw metodami dostosowanymi do charakteru obliczanych ilosci robot.
1.10.3 Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie
przez caty okres trwania robot.

1.10.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru obmiaréw, ktoérego wzdr zostanie
uzgodniony z Inspektora Nadzoru.

1.11 OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonania rob6t z umowa oraz okreslenie ich
wartosci technicznej. W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST roboty podlegaja nast¢pujacym
etapom odbioru:

a) odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (pogwarancyjnemu).

1.11.1 Odbior robot zanikajgcych i ulegajqgcych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robot
zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i1 w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

1.11.2 Odbior czesciowy

Polega na ocenie ilosci i jakosci, ktére stanowig zakonczony element catego zadania,
wyszczegollniony w harmonogramie robot.

1.11.3 Odbior koncowy robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci.
Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona

przez Wykonawce wpisem do Dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacjg projektowa i ST. W toku odbioru koncowego robét komisja zapozna si¢ z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét
uzupetniajacych komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$s¢ wykonywanych rob6t w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg 1 ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych
rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umownych.

1.11.4 Dokumenty do odbioru konicowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru

ostatecznego robdét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:



1. Dokumentacj¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).
3. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
4. Dzienniki budowy i1 Rejestry obmiaréw (oryginaty).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

6. Deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

7. Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i1 pomiaréw
zalagczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 projektem organizacji robot.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej,oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wtascicielom urzadzen.

9. Instrukcje eksploatacyjne

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupelniajacych wyznaczy komisja.

1.11.5 Odbior ostateczny (pogwarancyjny)

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

1.11.6 Tok postgpowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zgtasza zapisem w Dzienniku budowy i jednocze$nie
przekazuje Inwestorowi kalkulacje kosztowa w zakresie zgloszonych robét przy odbiorach
czesciowych 1 kompletny operat kalkulacyjny (koncowg kalkulacja kosztéw) przy odbiorze
koncowym.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. Ilo$¢ 1 jakos¢
zakonczonych robét komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz oceny stanu
faktycznego i oceny wizualnej. Komisja stwierdza zgodno$¢ wykonanych robét z dokumentacja
projektowa oraz z protokotami dotyczacymi wprowadzanych zmian w dokumentacji projektowej w
granicach tolerancji i nie majacych wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne dokonuje si¢
odbioru.

W przypadku stwierdzenia wigkszych odstepstw, majacych wptyw na cechy eksploatacyjne
dokonuje si¢ potracen jak za wady trwate.

Jesli Komisja stwierdzi, ze jako$¢ robot znacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji
projektowej - to roboty te wylacza z odbioru.

Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreSlonych w umowie i w harmonogramie
rzeczowo-finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie w odpowiednich protokotach,
rozliczane sg na podstawie iloSci wykonanych faktycznie robét i ceny jednostkowej okreslonej dla
poszczegdlnych rodzajéw robot w kosztorysie. Cechy obejmuja wszystkie czynnosci konieczne do
prawidlowego wykonania robot.

1.12 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA



1.12.1 Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projektowe;j.

Szczegdtowe ustalenia sposobu rozliczenia wg umowy.
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2 CZESC SZCZEGOLOWA

W czesci szczegdtowe]j omdéwione sg poszczegdlne elementy robot z uwzglednieniem n/w
sktadowych ustawy z dnia 2 wrze$nia 2004 r. (Dz.U. Nr 202 poz. 2072) jak:

— wymagania dotyczace wilasciwosci wyrobéw budowlanych oraz niezbedne wymagania
zwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy, sktadowaniem i kontrolg
jakosci — poszczegdlne wymagania odnosi si¢ do postanowien norm

— wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykonania robot
budowlanych zgodnie z zatozong jakos$cia.

— wymagania dotyczace srodka transportu
— wymagania dotyczace wykonania robot

— opis dziatan zwigzanych z kontrolg, badaniami oraz odbiorem koncowym wyrobéw i robot
budowlanych.

— wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot
— opis sposobu odbioru robot budowlanych
— opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych 1 prac towarzyszacych

— dokumenty odniesienia

2.1 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot w zakresie ksztaltowania terenéw sportowych
i rekreacyjnych (roboty ziemne i podbudowa boiska wielofunkcyjnego, biezni, rozbiegu
do skoku w dal).

2.1.1 Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robét
polegajacych na wykonanie robét ziemnych i podbudowy kotu.

2.1.2 Zakres robot
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majace na celu wykonanie rob6t ziemnych i podbudowy kortu.

2.1.3 0Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.1.4 Materiaty.

— thuczen granitowy 0-31,5 mm grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 5 cm

tluczen granitowy 31,5-63 mm grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 15 cm

piasek gruboziarnisty grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 10 cm
— obrzeza betonowe 8x30cm

2.1.5 Sprzet.

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ sie mozliwosciag
korzystania z nastepujacego sprzetu: spycharek, tadowarek, walcow, zageszczarek, wibratoréw
samobieznych, samochodéw cigzarowych i dostawczych.

2.1.6 Transport.
Transport materiatéw na i z budowy $rodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
2.1.7 Wpykonanie robot.
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Przygotowanie podloza - teren pod boisko wielofunkcyjne, bieznig, rozbiegu do skoku w dal nalezy
wykorytowa¢ na gltebokos¢ 30cm. Nadmiar ziemi z Kkorytowania wykonawca powinien
zagospodarowa¢ we wlasnym zakresie. Dno wykopow zagesci¢ do wspétczynnika 0,98.

Obramowanie boiska wielofunkcyjnego, biezni, rozbiegu do skoku w dal wykona¢ z obrzezy
betonowych 30x8 cm w kolorze szarym. Obrzeza uktada¢ na wcze$niej wykonanej tawie betonowe;j
z oporem (betonu C12/15)

Obramowanie zeskoczni wykona¢ z obrzezy betonowych 30x8 cm w kolorze szarym. Obrzeza
ukfada¢ na wcze$niej wykonanej fawie betonowej z oporem (betonu C12/15). Na obrzeza natozy¢
naktadki z gumy

Podbudowa boiska wielofunkcyjnego, biezni, rozbiegu do skoku w dal na przygotowanym podiozu
gruntowym nalezy wykona¢ warstw jak nizej (kolejno$¢ warstw od gory):

-ttuczen granitowy 0-31,5 mm grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 5 cm

-ttuczen granitowy 31,5-63 mm grubos$¢ warstwy po zageszczeniu 15 cm

-piasek gruboziarnisty grubos$¢ warstwy po zageszczeniu 10 cm
Kazda warstwe podbudowy nalezy zageszcza¢ mechanicznie.
2.1.8 Kontrola jakosci robot.

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST, oraz
na sprawdzeniu wymiaréw, spadkéw poprzecznych, réwnos$¢, grubosci warstw, stopnia
zageszczenia i no$nosci podbudowy.

2.1.9 Obmiar robot

Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umowa.
2.1.10 Odbior robot

Wszystkie roboty objete zakresem zadania podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

2.1.11 Podstawa ptatnosci

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.
2.1.12 Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefnstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz
Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).

PN - 68 B-06050 Roboty ziemne budowlane Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze

BN-648933-02 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

2.2 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot w zakresie wykonania nawierzchni.
2.2.1 Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robét
polegajacych na wykonaniu nawierzchni poliuretanowej i piaszczystej zeskoczni.

2.2.2 Zakres robot
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i
majace na celu utozenie trawy sztucznej na przygotowanej podbudowie

2.2.3 0Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.
2.2.4 Materiaty.

Materialem na nawierzchni¢ boiska wielofunkcyjnego, biezni, rozbiegu do skoku w dal kortu jest
nawierzchnia poliuretanowa:
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Nawierzchni¢ typu Eltan 2S wykonuje si¢ dwuwarstwowo. Warstwe pierwsza stanowi
mieszanina granulatu gumowego zespojonego lepiszczem PU gr. 8mm, warstwa druga to
mieszanina granulatu EPDM oraz lepiszcza PU gr. 8mm. Laczna grubos$¢ nawierzchni zawiera si¢
w przedziale 16 mm.

Parametry techniczne nawierzchni typu Eltan 2S lub innej lecz o parametrach nie gorszych od
nizej przedstawionych:

Wytrzymatosé na rozrywanie > 0,8 Mpa
Wydtuzenie przy zerwaniu >65%
Wytrzymatos¢ na rozdzieranie >100 N
Nasigkliwos¢ wodg <4%
Zmiana wymiarow w temp. 800C <0,15%
Przyczepnos¢ do betonu 20,6 Mpa
Wspétczynnik tarcia kinetycznego na sucho | 20,5
Wspbtczynnik tarcia kinetycznego na >0,35
mokro

Scieralno$¢ wg Stuttgart < 0,09 mm
Odpornos¢ na dziatanie zmiennych cykli <0,5%
hydrotermicznych wyrazona zmiang masy bez zmian
-wyglad nawierzchni po badaniu

Mrozoodpornos¢ oceniona zmiang masy <0,6%
-wyglad nawierzchni po badaniu bez zmian

Zastosowana nawierzchnia musi posiada¢ wazng Aprobate Techniczng ITB lub certyfikat
zgodnosci z normg PN-EN 14877:2008, kart¢ techniczng, atest higieniczny.

Warstwy nawierzchni Eltan 2s ukladamy na warstwie nosnej ET mieszaninie gumowo-
zwirowej rozktadanej na podbudowie tluczniowej. Grubos¢ warstwy nosnej 35mm 1 ma ona za
zadanie wyeliminowa¢ nieréwnosci podbudowy tluczniowe;.

— kolor nawierzchni: zielony i ceglasty zgodnie z rysunkami

Spetnianie wszystkich wymaganych minimalnych parametréw nawierzchni okreslonych w
opisie nalezy potwierdzi¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata lub
Rekomendacja Techniczna ITB) oraz karta techniczna wystawiona przez producenta (w oryginale).

Nawierzchnia powinny posiada¢ aktualny atest higieniczny. Gwarancja na wykonanie rob6t
nawierzchniowych powinna zosta¢ wystawiona przez producenta nawierzchni (w oryginale) 1
dotyczy¢ zadania.

Dla mozliwosci weryfikacji oferowanej nawierzchni nalezy przedstawi¢ jej prébke z
metryka producenta o minimalnych wymiarach 25x15cm.

Nawierzchnie zeskoczni nalezy wykona¢ z pisaku o frakcji 0-2mm i o grubosci 35cm.
Piasek nalezy uktada¢ na geowtdkninie.

Nawierzchnia z kostki betonowej gr. 8cm na opasce wokot boiska
2.2.5 Sprzet.

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ sie mozliwosciag
korzystania z nastepujacego sprzetu: samochody dostawcze.

2.2.6 Transport.

Transport materiatéw na i z budowy $rodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
2.2.7 Wpykonanie robot.

Nawierzchnie poliuretanowe nalezy uktada¢ na przygotowanej podbudowie. Podtoze musi by¢
suche, rowne, mocne i stabilne. Nawierzchnie nalezy rozklada¢ za pomocag rozktadarki
automatycznej. W pierwszej kolejnosci jest rozkltadana warstwa nosna ET mieszania gumowo-
zwirowej, a nastepnie warstwe mieszaniny granulatu gumowego zespojonego lepiszczem PU gr.
8mm, a ostateczng warstwa jest mieszanina granulatu EPDM oraz lepiszcza PU gr. 8mm.

Po wykonaniu nawierzchni mozna przystgpi¢ do malowania linii oddzielajacych boiska o gr.
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5,0cm (kolorystyke linii ustali¢ z inwestorem

Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce o
kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta
nawierzchni w oryginale i dotyczacym zadania.

Nawierzchnie z kostki - utozy¢ kostke brukowg betonowa grubosci 8 cm w sposéb zapewniajacy
zachowanie uprzednio wykonanej podsypki. Nalezy zachowa¢ szczeliny (spoiny, fugi) miedzy
kostkami o szeroko$ci >2-3 mm. Kostke uktadamy na podsypce cementowo-piaskowej

2.2.8 Kontrola jakosci robot.

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST,
sprawdzenie atestow, deklaracji zgodnosci itp..

2.2.9 Obmiar robot

Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umowa.
2.2.10 Odbior robot

Wszystkie roboty objete zakresem zadania podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

2.2.11 Podstawa ptatnosci

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.
2.2.12 Przepisy zwigzane

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i przy odbiorze.
PN-EN 14877:2008 Nawierzchnie syntetyczne odkrytych terenéw sportowych.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz
Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).

2.3 Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot w zakresie montazu urzadzen sportowych i
pomocniczych.

2.3.1 Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
polegajacych na montazu urzadzen sportowych i pomocniczych.

2.3.2 Zakres robot
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majace na celu montaz pitkochwytéw, furtki i sprzg¢tu sportowego

2.3.3 Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.3.4 Materiaty.

Materialami stosowanymi przy wykonaniu rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST s3:

— slupki do tenisa ziemnego wraz siatkg - slupki stalowe ocynkowane o $rednicy 76mm lub
stupki aluminiowe o przekroju owalnym 120x100mm.

— shlupki do siatkéwki wraz siatkg - stlupki stalowe ocynkowane o $rednicy 76mm lub stupki
aluminiowe o przekroju owalnym 120x100mm.

— bramki do pitki rgcznej wraz siatka - stupki aluminiowe kwadratowe w kolorze biato
czerwonym Wymiar bramki 3,0x2,0m

— kosze do koszykéwki na stupach stalowych - stupy stalowe ocynkowane montowane w
tulejach, tablica z regulacja wysokosci, kosze stalowe z siatka.
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— pitkochwyty o wysokosci 4,0m. Stupy aluminiowe 80x80x5mm kolor zielony RAL 6005
montowane w tulejach stalowych, siatka bezweztowa z polipropylenu o oczkach 45x45 mm z
linki o grubo$ci min. 3 mm (kolor zielony), faczniki do mocowania i naciggania siatki.

2.3.5 Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ sie mozliwo$cia
korzystania z nastgpujacego sprzetu: koparki, tadowarki, rusztowania, samochody dostawcze.

2.3.6 Transport.
Transport materiatéw na i z budowy §rodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
2.3.7 Wpykonanie robot.

Pitkochwyty o wysokosci 4 m w odlegtosci okoto 0,20 m za liniami koncowymi i bocznymi
boiska. W sktad pitkochwytéw wchodzg: stupki aluminiowe o przekroju kwadratowym 80x80 mm
z rozporami, tulejami stalowymi, siatka bezweztowa z polipropylenu o oczkach 45x45 mm z
linkami o grubo$ci min. 3 mm (kolor zielony), taczniki do mocowania i naciggania siatki. Stupy
aluminiowe 80x80x5 mm w rozstawie co ok 4,0m m sg montowane w tulejach stalowych. Tuleje
natomiast powinny by¢ wbetonowane w stopy betonowe o wymiarach 50 x 50 x 90 cm (beton
C12/15) kolor stup6éw zielony RAL 6005.

Stupki do tenisa ziemnego — stupki aluminiowe Iub stalowe nalezy osadzi¢ w tulejach
zabetonowanych w fundamentach betonowych zgodnie z wytycznymi producenta sprzetu.

Stupki do siatkowki — stupki aluminiowe lub stalowe nalezy osadzi¢ w tulejach zabetonowanych w
fundamentach betonowych zgodnie z wytycznymi producenta sprzetu.

Bramki do pitki recznej — bramki aluminiowe nalezy osadzi¢ w tulejach zabetonowanych w
fundamentach betonowych zgodnie z wytycznymi producenta sprzetu.

Kosze do koszykowki — stupy stalowe nalezy osadzi¢ w tulejach zabetonowanych w fundamentach
betonowych zgodnie z wytycznymi producenta sprzetu.

Koto do pchnig¢cia kulg o srednicy 2,135 m z zamontowanym progiem (majacym ksztatt tuku,
ktérego krawedz wewnetrzna pokrywaé si¢ z wewngtrzng krawedzig obreczy). Powierzchnia
wewnatrz kota powinna by¢ pozioma, réwna i znajdowac si¢ 1,4 cm — 2,6 cm ponizej poziomu
gbrnej krawedzi obreczy. Gorna krawedz obrgczy kota.

2.3.8 Kontrola jakosci robot.

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robdt i ich zgodnosci z SST,
sprawdzenie poprawnos$ci rozmieszczenia urzadzen.

2.3.9 Obmiar robot

Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umowa.
2.3.10 Odbior robot

Wszystkie roboty objete zakresem zadania podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
2.3.11 Podstawa ptatnosci

Po odbiorze koncowym, wedtug umowy.
2.3.12 Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefnstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz
Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i przy odbiorze.
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